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DOSTARCZONY OSPRZET

Opis TAK NIE

Wysiegnik mechaniczny "B"

Wysiegnik mechaniczny "C"

Rama podstawowa z trawersq stabilizujgcq

Trawersa stabilizujgca przednia

Trawersa stabilizujgca tylna

Kolowrot linowy

INFORMACJE WSTEPNE

Instrukcja obstugi i konserwaciji zurawia zatadunkowego model Maxilift 270
Nr instrukcji: MD.0.211 I/GB

Instrukcja obowigzuje od

nr produktu: 19719

oraz dla nastepujgcych nr fabrycznych: -

Producent: NEXT HYDRAULICS S.r.L.

Via Mediteraneo, 6 Boretto (RE) - WLOCHY

Stosowane w niniejszej instrukcji okreslenie "Producent™ odnosi sie do NEXT
HYDRAULICS S.r.L.

Lista dokumentacji dostarczonej wraz z zurawiem:
- Instrukcja obstugi i konserwacji: dla konsumenta
- Instrukcja montazu: wytacznie dla instalatora

NUMER FABRYCZNY:

ROK PRODUKCJI:

A UWAGA

Przed rozpoczeciem uzywania zurawia przeczytaé niniejszg instrukcje obstugi i

konserwaciji. Duza czes¢ wypadkéw przy pracy spowodowana jest
nieprzestrzeganiem przepiséw bezpieczenstwa lub nie zachowywaniem

podstawowych srodkow ostroznosci. Wielu wypadkéw mozna uniknaé dzieki

poznaniu ich przyczyn i podjeciu odpowiednich srodkéw zaradczych.
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1 WPROWADZENIE
1.1 SPIS TRESCI

Aby utatwi¢ korzystanie z niniejszej instrukcji, podzielono jg na rozdziaty.
Rozdziat 1: Rozdziat ten zawiera spis treSci oraz krotki wstep.

Rozdziat 2: Rozdziat ten zawiera informacje na temat korzystania z instrukcji.
Rozdziat 3: Dane identyfikacyjne zurawia.

Rozdziat 4: Eksploatacja i ograniczenia ruchow zurawia

Rozdziat 5: Ogodlne przepisy bezpieczenstwa

Rozdziat 6: Opis maszyny, elementoéw obstugi oraz wyposazenia bezpieczenstwa

Rozdziat 7: W niniejszym rozdziale opisano poszczegolne kroki obstugowe oraz
Sposob pracy z zurawiem.

Rozdziat 8: Uruchomienie i magazynowanie zurawia.

Rozdziat 9: Instrukcja konserwacji zurawia. W niniejszym rozdziale opisano
wszystkie prace konserwacyjne na zurawiu, ktore nie sg zawarte w instrukcji obstugi
samochodu ciezarowego.

Rozdziat 10: Dane techniczne i wykresy obcigzen granicznych

Rozdziat 11: Schematy potgczen i schematy uktadu hydraulicznego
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1.2 WSTEP

Dziekujemy za zakup naszego produktu. Zakres dostawy obejmuje rowniez instrukcje
obstugi i konserwaciji oraz wykresy obcigzen granicznych, znajdujgce sie nie tylko w
niniejszej instrukciji, lecz rowniez na zurawiu. Instrukcji i wykreséw nalezy
przestrzegaé, przy czym przeznaczone sg one przede wszystkim dla operatora
zurawia. Instrukcja zawiera wszystkie informacje nt. dopuszczalnego uzycia zurawia,
co gwarantuje jego bezpieczng eksploatacje. Instrukcja obstugi nie jest jednak
podrecznikiem dla niedoswiadczonych operatoréw zurawi. W przypadku

wszystkich opiséw zaktada sie, ze do pracy z zurawiem zatrudniani sg wytgcznie
wyszkoleni operatorzy. Za zuraw oraz wszystkie wykonywane za jego pomocg prace
wytgcznie odpowiedzialny jest operator. Szybko przeprowadzane szkolenie jest
czesto niepetne i zmusza do improwizaciji, co z kolei nierzadko prowadzi do
wypadkéw. Niniejsza instrukcja zawiera informacje nt. prawidtowego i bezpiecznego
uzycia oraz racjonalnej konserwacji urzadzenia. Przestrzeganie instrukcji gwarantuje
optymalne osiagi, najwyzszg ekonomicznos¢ oraz diugi okres uzytkowania, a takze
pozwala na unikniecie powszechnych przyczyn wypadkéw podczas eksploatacii i
wykonywania zabiegéw konserwacyjnych.

Instrukcje nalezy starannie przeczytac i przechowywacé jg w dobrym stanie w fatwo
dostepnym miejscu.

W przypadku potrzeby serwisowania urzgdzenia nalezy zwrécic sie do

autoryzowanego warsztatu.
/\ vwaca

Ze wzgledow bezpieczenstwa prosimy o staranne zapoznanie sie ze
wskazowkami ogoélnymi, zawartymi w rozdziale "PRZEPISY

BEZPIECZENSTWA".
X\ vwaca

W przypadku niejasnosci w odniesieniu do instrukcji obstugi i konserwacji
prosimy o zwrécenie sie do producenta.

WAZNE
Natychmiast po otrzymaniu instrukcji obstugi i konserwacji nalezy
skontrolowaé zgodnos¢é wszystkich zawartych w niej danych i zgtosié
ewentualne niescistosci.
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UWAGA

Tabele przedstawiong na odwrocie oktadki wypetnia klient. Zawiera ona dane
zurawia, ktére nalezy podawaé zawsze w przypadku zwracania sie do serwisu
technicznego.

Kazda maszyna dostarczana jest wraz z jednym egzemplarzem niniejszej instrukcji
obstugi i konserwaciji. Opisy i rysunki zawarte w niniejszej publikacji nie majg
charakteru wigzgcego. Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania w kazdym
czasie - przy zachowaniu podstawowych wtasciwosci opisanych tu i przedstawionych
typow urzgdzenia - zmian w zakresie czesci, szczegotdéw i dostaw osprzetu, jakie
uzna on za wiasciwe w celu optymalizacji urzgdzenia badz ze wzgledow
konstrukcyjnych lub gospodarczych, przy czym nie jest on zobowigzany do
rownoczesnej aktualizacji niniejszej instrukcji obstugi i konserwaciji.

1.3 REWIZJA/UZUPELNIENIA INSTRUKCJI

Wszelkie zmiany dokonywane na urzgdzeniu wymagajg zgody producenta.
Producent zobowigzuje sie do aktualizacji instrukcji obstugi i konserwacji. W tym celu
klient otrzyma od niego nowe wzgl. zmienione strony, ktére nalezy wczepi¢ do
instrukcji w celu jej uzupetnienia.
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2 KORZYSTANIE Z INSTRUKCJI

2.1 WSKAZOWKI
Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy starannie przeczyta¢ niniejszg instrukcje
obstugi i konserwacji. Wazne wskazdéwki zostaty wyréznione w nastepujgcy sposob:

A NIEBEZPIECZENSTWO
Napis ten zwraca uwage na zagrozenia, jakie moga wystepowaé w zwigzku z
wykonywaniem opisanych prac. "Niebezpieczenstwo" oznacza, ze mozliwy jest

wypadek.
A UWAGA

Napis ten zwraca uwage na zagrozenia, jakie moga wystepowaé w zwigzku z
wykonywaniem opisanych prac. "Uwaga" oznacza, ze mozliwe sa przede
wszystkim uszkodzenia (zurawia, podnoszonego ciezaru).

WAZNE
Napis ten dotyczy uzupetnien lub porad dotyczacych uzywania zurawia.

WSKAZOWKA
Napis ten dotyczy informacji lub porad, utatwiajgcych prace operatorowi
Zurawia.
Poszczegdlne symbole i uwagi uzupetnione sg o dane nt. rodzaju zagrozen wzgl.
Srodkéw ostroznosci. Ponadto szczegdtowo opisano zalecany sposéb postepowania
oraz podano uzyteczne wskazéwki, do ktérych nalezy sie stosowac.

A NIEBEZPIECZENSTWO
W celu zapewnienia przejrzystosci na niektérych rysunkach zawartych w
niniejszej instrukcji urzadzenie zostato przedstawione bez obudowy wzgl.
oston. Urzadzenia nie wolno eksploatowac¢ przy zdemontowanej obudowie
wzgl. ostonach!
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3 DANE IDENTYFIKACYJNE ZURAWIA

3.1 WERSJE | OSPRZET

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi i konserwaciji dotyczg zurawi
Maxilift 270 1 270L.

Modele te sg dostarczane w 2 wersjach ( z 2 lub 3 wysuwami hydraulicznymi).
Uktad hydrauliczny moze byé wyposazony w pompe, przytgczong do napedu
dodatkowego samochodu ciezarowego, lub wagregat hydrauliczny napedzany
silnikiem elektrycznym. Przy udzielaniu zlecenia nalezy zatem zdefiniowac
odpowiednig wersje.

Ponizsze numery odpowiadajg poszczegdinym wersjom:

270.2 E 12/24 (wersja elektrohydrauliczna z dwoma wysiegnikami)
270.3 E 12/24 (wersja elektrohydrauliczna z trzema wysiegnikami)
270.2 H (wersja hydrauliczna z dwoma wysiegnikami)

270.3 H (wersja hydrauliczna z trzema wysiegnikami)

270L.2 E 12/24 (wersja elektrohydrauliczna z dwoma wysiegnikami)
270L.3 E 12/24 (wersja elektrohydrauliczna z trzema wysiegnikami)
270L.2 H (wersja hydrauliczna z dwoma wysiegnikami)

270L.3 H (wersja hydrauliczna z trzema wysiegnikami)

Ponadto kazda wersja moze by¢ dostarczana z nastepujgcym osprzetem:
Prosimy o staranne wypetnienie tabeli na odwrocie oktadki.

Osprzet Dostepny dla modelu:

Pierwszy wysiegnik mechaniczny "B" : dla modeli 270.2 — 270L.2
Drugi wysiegnik mechaniczny “C”: dla modeli 270.3 — 270L.3
Rama podstawowa z trawersg stabilizujgca : wszystkie modele
Trawersa stabilizujgca przednia: wszystkie modele

Trawersa stabilizujgca tylna: wszystkie modele

Kotowrdét linowy wszystkie: wszystkie modele

UWAGA
Modele zurawi Maxilift 270 i 270L sg dostepne w 2 wersjach z 2 lub 3
wysiegnikami, a takze jako urzadzenie lewe lub prawe (zaleznie od montazu).
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3.2 DANE IDENTYFIKACYJNE

Numer seryjny oraz nazwa modelu znajdujg sie na tabliczce umieszczonej na
kazdym
urzadzeniu.

Dane na tabliczce
a) model zurawia
b) numer seryjny

c) rok produkciji

d) klasa

e) maks. udzwig w kg

A UWAGA

Zabrania sie modyfikowania lub usuwania danych znajdujacych sie na
tabliczce fabrycznej.

7

Gru Tipo / Crane Type Classe / class

N° fabbricazione / Serial number Anno / Year

Portata max / Max liting capacity

\_Bild - il. 1

Crane type = typ Zurawia

Serial number Year = numer seryjny rok
Max. lifting capacity = maks. udzwig
Lbs = funty

Bild = rys.

11
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4 EKSPLOATACJA I OGRANICZENIA RUCHOW ZURAWIA

4.1 KLASA ZURAWIA | ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM
Zuraw do pracy z hakiem, przewidziany do montazu na stacjonarnej ramie
podstawowej lub na samochodzie ciezarowym w celu jego zatadunku i roztadunku.
Ten hydrauliczny zuraw o udzwigu 1,5 tonometra szczegdlnie dobrze nadaje sie do
lekkich pojazdéw. Mozna go eksploatowac za pomocg manualnie wysuwanych
wysiegnikdw mechanicznych, ktére dostarczane sg przez producenta.

WAZNE
Podczas pracy z wysunietymi wysiegnikami udzwig nie odpowiada udzwigowi
podanemu w wykresach obcigzen granicznych, lecz wartosci podanej na
naklejkach znajdujacych sie na wysiegnikach.

Zgodnie z normg DIN 15018 lub HC1-HD4/B2 zuraw nalezy do klasy H1-B2 w
nawigzaniu do EN 12999, i jest przeznaczony do zatadunku i roztadunku pojazdow
przy zastosowaniu haka tadunkowego.

4.2 UZYCIE NIEZGODNE Z PRZEZNACZENIEM
Zabrania sie:

e stosowania urzgdzenia do wykonywania innych prac niz te, dla ktérych zostato
skonstruowane i ktére opisane sg w rozdziale "Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem";

e eksploatacji zurawia z oprzyrzgdowaniem doczepianym do wierzchotka ramienia
wysiegnika, jak chwytaki wieloszczekowe, tupinowe, uchwyty elektromagnetyczne,
chwytaki do drewna;

e wleczenia ciezaréw zawieszonych na zurawiu;

e eksploatacji zurawia w sposéb inny niz opisany w niniejszej instrukcji lub
stosowania komponentdw, ktére nie zostaty przewidziane podczas projektowania i
konstruowania zurawia;

e nieprzestrzegania ustalonych przedziatéw konserwacyjnych;

e naruszania przepisow bezpieczenstwa,;

e wykonywania na maszynie czynnos$ci, prowadzgcych do modyfikacji komponentéow
lub parametréow wptywajgcych na cykle robocze;

e stosowania nieoryginalnych czesci zamiennych lub komponentéw
niedopuszczonych przez producenta bez jego uprzedniej zgody;

e dokonywania zmian konstrukcyjnych bez zgody producenta;

e eksploatacji zurawia w temperaturach ponizej -20° i powyzej +40°.

12
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W przypadku nieprzestrzegania powyzszych zakazéw lub w przypadku zaniedban
- nastepuje natychmiastowe wygasniecie umowy gwarancyjnej zawartej z
producentem lub jego przedstawicielem w momencie zakupu zurawia;

- producent zostaje zwolniony

UWAGA
Niefachowe i niezgodne z przeznaczeniem uzycie moze prowadzi¢ do
uszkodzenia urzadzenia, a tym samym stanowi¢ zagrozenie dla operatora.

4.3 WYMAGANE KWALIFIKACJE OPERATORA ZURAWIA

Prace za pomocg zurawia wolno powierzac wytgcznie osobom, ktore zostaty
odpowiednio przeszkolone i posiadajg kwalifikacje w tym zakresie. Operator musi:
e posiadac¢ odpowiednie wyksztatcenie techniczne i doswiadczenie w zakresie
instalacji mechanicznych, hydraulicznych i elektrycznych;

e posiadac fachowe przygotowanie w zakresie eksploatacji zurawi oraz zna¢
doktadnie wykresy obcigzen granicznych i stabilnosci zurawia;

e posiadac wiedze nt. stosowania zawiesi i transportu poszczegolnych rodzajow
ciezarow;

e posiadac przeszkolenie w zakresie obstugi i ruchow wykonywanych za pomocg
urzgdzenia. Odpowiednie szkolenie przeprowadza specjalistyczny personel
autoryzowanego warsztatu, ktory wykonat montaz zurawia;

e przeczytaC w catosci i zrozumiec niniejszg instrukcje obstugi i konserwacji;

e posiadac petng wiedze nt. obowigzujgcych norm bezpieczenstwa i przepisow bhp.

13
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5 OGOLNE PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

5.1 PRZEPISY BEZPIECZENSTWA W ODNIESIENIU DO PERSONELU

e NosicC stale zalecane osobiste wyposazenie ochronne.

e Nosi¢ wytgcznie dopuszczong odziez roboczg, jak kaski, obuwie ochronne,
rekawice, nauszniki, kamizelki odblaskowe, wyposazenie do ochrony drdg
oddechowych, okulary ochronne. Od pracodawcy nalezy uzyskac informacje nt.
obowigzujgcych przepiséw bezpieczehstwa i wyposazenia ochronnego.

e Nie nosi¢ kolczykow, zegarkdw, bizuterii, luznej lub zwisajgcej odziezy, jak krawaty,
postrzepiona odziez, szale, rozpiete kurtki lub bluzy z otwartym zamkiem
btyskawicznym, ktére mogg zosta¢ wciggniete przez ruchome czesci urzgdzenia.

e Urzgdzenie wyposazy¢ w apteczke pierwszej pomocy oraz gasnice. Gasnica musi
by¢ zawsze napetniona. Nalezy jg stosowac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

5.2 PRZEPISY BEZPIECZENSTWA W ODNIESIENIU DO ZURAWIA

e Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za wypadki, spowodowane podczas
eksploatacji zurawia wskutek nieprzestrzegania przez uzytkownika odno$nych
przepiséw, postanowien inorm.

e Zuraw skonstruowany jest do pracy w temperaturach od -20 °C bis +40 °C. Wolno
go eksploatowac wytgcznie w tym zakresie temperatur. Producent nie odpowiada za
wypadki, spowodowane eksploatacjg zurawia w temperaturach innych niz podane.
e Przed uruchomieniem eksploatacjg, wykonaniem czynnosci konserwacyjnych lub
innych prac na urzagdzeniu nalezy starannie przeczytac niniejszg instrukcje obstugi i
konserwacji.

e Przed uruchomieniem, eksploatacjg, wykonaniem napraw lub czynnosci
konserwacyjnych przeczytaé i stosowac¢ sie do tabliczek ostrzegawczych
umieszczonych na urzgdzeniu.

e Elementéw obstugowych i wezy nie wolno uzywacé jako uchwytéw, gdyz nie
stanowig one stabilnej podpory. Ponadto niezamierzone przestawienie danego
elementu obstugowego moze spowodowac niepozgdany ruch maszyny.

e Panel sterowniczy nalezy zawsze utrzymywac w czystosci. Podtoga musi by¢
wolna od oleju, smaru, btota lub $niegu, tak by zapobiec wypadkom spowodowanym
Sliskg podtoga.

e Wskazowki bezpieczenstwa, tabliczki i naklejki muszg by¢ czytelne i w
nienagannym stanie. W razie potrzeby nalezy je wymienic.

Na ponizszym rysunku przedstawiono miejsca, w ktérych umieszczono wskazowki
bezpieczenstwa.
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il. 2

Bild -

Bild = rys.
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5.3 PRZEPISY DOTYCZACE MIEJSCA PRACY | PRAWIDLOWEJ POZYCJI
ZURAWIA

5.3.1 Wybér miejsca pracy - nacisk na podtoze

e Nalezy starannie wybraé miejsce na podtozu, w ktébrym opuszczone zostang
stabilizatory zurawia. Podtoga musi wytrzymaé nacisk stabilizatorow.

e Operator zurawia musi sie upewnic¢, ze w obszarze pracy nie znajdujg sie utozone
pod ziemig rury, kanaty i przewody kanalizacyjne.

e Miejsce pracy nalezy wybraé w taki sposob, by praca przebiegata przy mozliwie
najmniejszym wysiegu oraz by w obszarze pracy nie znajdowaty sie zadne
przeszkody.

e Zurawia nie umieszczaé w potozeniu roboczym przed odpowiednim podparciem
pojazdu.

e NOZKi przenoszg nacisk stabilizatorow na podtoze. Jezeli nacisk dziatajgcy na nézki
przekracza dopuszczalny nacisk na podtoze, nalezy zwiekszy¢ powierzchnie
podparcia. Mozna to uczyni¢ poprzez podtozenie ptyt ze stabilnego materiatu (np.
desek). Plyty nalezy w taki sposob utozy¢ na podtozu, by nézki znalazty sie posrodku
powierzchni podparcia.

Aby wyliczy¢ wymagang powierzchnie podparcia, nalezy zna¢ wartos¢ nacisku
stabilizatoréw oraz nosnos¢ podtoza. Wartos¢ nacisku podana jest na stabilizatorach.
Orientacyjne warto$ci nosnoéci podtoza podano ponizej w tabeli.

Obliczanie nacisku

R = nacisk stabilizatorow na podtoze (daN)
A = powierzchnia podparcia (cm2)

p = nacisk w daN/cm2

p=R:A

A UWAGA

W przypadku watpliwosci co do nosnosci podioza zalecane jest
przeprowadzenia badania podtoza (pomiar penetrometryczny).
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Pojazd nalezy za pomocg stabilizatoréw ustawi¢ w potozeniu idealnie poziomym.
Nalezy w tym celu wykorzystaé¢ poziomnice zamontowang na pojezdzie. Maksymalny

dopuszczalny kat nachylenia wynosi 3 stopnie.

RODZAJ PODLOZA NOSNOSC
(daN/cm2)

gleba podmokta, nieutwardzona sztucznie 0od 0,0do 1,0
gleba nieuprawiana, ktora nie zostato zmodyfikowana:

- bloto, torf, gleba bagienna 0,00
gleba, ktora nie jest zwiezla, jednak wystarczajgco stata:

- piasek o drobnej i sredniej ziarnistosci 1,5

- piasek o duzej ziarnistosci i zwir 2,0

- gleba zwigzla:

- gleba ciastowata 0,0

- gleba migkka 0,4

- gleba twarda 1,0

- gleba polstata 2,0

- gleba stata 4,0
gleba kamienista o niewielkich peknigciach w nienaruszonym

stanie, bez wietrzenia i o korzystnym uktadzie warstw:

- zamkniety uklad warstw 15,0

- podloze lite i zreby 30,0
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5.3.2 Odstep bezpieczenstwa od zboczy i rowow

Zuraw nalezy ustawia¢ w wystarczajgcej odlegtosci od zboczy i rowéw. W przypadku
zboczy i rowdw niemajgcych charakteru ciggtego, odstep zalezny jest réwniez od
rodzaju podtoza.

Zelazna reguta:
- W przypadku gleby luznej lub podmoktej odstep bezpieczenstwa (a) musi by¢ dwa
razy wiekszy od gtebokosci rowu (b).

a=2-<b
- W przypadku gleby statej, nieobsuwajgcej sie odstep bezpieczehstwa (a) musi by¢
taki, jak gtebokosc¢ rowu (b).

a=1-<b
Odstep bezpieczenstwa nalezy mierzy¢ od dna rowu (c).

Maksymalny nacisk na podtoze zmienia sie zaleznie od pojazdu, na ktérym
zamontowany jest zuraw.

WAZNE
Instalator jest odpowiedzialny za obliczenie nacisku na podtoze i wpisania
wyniku do ponizszej tabeli.

Bild =
e |
Bild -1l. 3
Zuraw Maksymalny nacisk na podtoze
270.2 2558
270.3 2535
270L.2 2524
270L.3 2500
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5.3.3 Odstep bezpieczenstwa od przewodow elektrycznych

Jezeli w obszarze pracy zurawia utozone sg przewody elektryczne, to nalezy
zachowac¢ wystarczajgco duzy odstep bezpieczenstwa. Dotyczy to zwtaszcza
przewodow napowietrznych, ktére nie zostaty odtgczone od zasilania lub co do
ktérych nie pewnosci, czy znajdujg sie pod napieciem.

Napiecie (V) Minimalny odstep (m]
do 1000 V 1
od 1 kV do 110 kV 3
od 110 kV do 220 kV 4
od 220 kV do 380 kV 5

NIEBEZPIECZENSTWO
Zawsze zachowywaé odstep bezpieczenstwa od przewodoéw elektrycznych!
Przestrzega¢ obowiagzujacych w danym kraju przepiséw. Gdyby napiecie
znamionowe nie bylo znane, to nalezy w kazdym wypadku zachowa¢ odstep 5
m.

5.3.4 Uziemienie zurawia i tadunku

Zuraw moze ulegaé natadowaniu elektrostatycznemu. Dochodzi do tego zwlaszcza
wtedy, gdy zuraw ustawiony jest na nézkach z tworzywa sztucznego lub jezeli
miedzy nézkg a podtozem utozona zostata ptyta z materiatu izolacyjnego (np.
drewna). Na ciezarze mogq zbierac sie fadunki elektrostatyczne, nawet jezeli zuraw
jest uziemiony. Dochodzi do tego zwlaszcza wtedy, gdy stosowane sg krgzki linowe z
tworzywa lub zawiesia z materiatu izolacyjnego (np. liny z tworzywa sztucznego, liny
z konopi manilskich itp.).

NIEBEZPIECZENSTWO
Przed rozpoczeciem pracy za pomocg zurawia zuraw i ciezar nalezy uziemic.
Uziemienie zurawia i ciezaru jest konieczne zwtaszcza w przypadku pracy w
nastepujgcych warunkach:
- w poblizu przewodéw elektrycznych;
- w poblizu urzgdzen nadawczych duzej mocy (rozgtos$nie radiowe itp.);
- w poblizu instalacja przetgczajgcych wysokiej czestotliwosci;
- w przypadku zblizajgcej sie burzy.
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Uziemienie zurawia

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo porazenia pradem

W celu zapobiezenia wypadkom spowodowanym porazeniem pragdem nalezy
bezwzglednie przestrzega¢ ponizszych instrukcji podczas uziemiania zurawia.
Aby zapobiec gromadzeniu sie fadunkow elektrostatycznych na zurawiu, nalezy
zastosowac nastepujgce elementy:

- pret z przewodzgcego prgd metalu (o dtugosci ok. 1,5 m), wbijany w ziemie,

- kabel pradowy (minimalny przekréj 16 mma2).

- Koncéwke kabla nalezy potgczy¢ z pretem metalowym (uzy¢é w tym celu metalowej
opaski lub zacisku). Pret metalowy wbi¢ w ziemie na gtebokos¢ co najmniej jednego
metra. W celu poprawienia przewodnosci ziemie wokét preta nalezy zwilzyé.

WSKAZOWKA
Przygotowa¢ przylacze uziemiajgce wraz z odpowiednim jego oznakowaniem.
- Nastepnie drugg koncowke kabla przytgczy¢ do miejsca podanego na ramie
podstawowej zurawia i zamocowac.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo porazenia pradem

Zacisk przytaczaé wytacznie do miejsca podanego na ramie podstawowej
zurawia, a nie na przykreconych na statle komponentach, jak zawory, blachy
ostonowe, silniki, przektadnie redukcyjne.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo porazenia pradem
Zawsze nalezy zagwarantowaé wykonanie niezawodnego uziemiania zurawia.
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Uziemienie tadunku

Aby zapobiec gromadzeniu sie fadunkow elektrostatycznych na zurawiu, nalezy
zastosowac nastepujgce elementy:

e pret z przewodzgcego prad metalu (o dtugoséci ok. 1,5 m), wbijany w ziemie,

e kabel prgdowy (minimalny przekréj 16 mma2).

e drugi pret z przewodzgcego prad metalu z zaizolowanym uchwytem, do dotykania
ciezaru. Musi on spetnia¢ wymagania obowigzujgcych przepiséw krajowych.

e Koncowke kabla nalezy potgczy¢ z pretem metalowym bez uchwytu (uzyé w tym
celu metalowej opaski lub zacisku). Pret metalowy wbi¢ w ziemie na gtebokos¢ co
najmniej jednego metra. W celu poprawienia przewodnos$ci ziemie wokot preta nalezy
zwilzyé.

e Drugg koncowke kabla nalezy potaczy¢ z pretem metalowym wyposazonym w
uchwyt (rowniez uzy¢ w tym celu metalowej opaski lub odpowiednio duzego zacisku).

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo porazenia pradem

Zawsze nalezy zagwarantowaé wykonanie niezawodnego uziemiania zurawia.

- Pret metalowy trzymac wytacznie za izolowany uchwyt. Nalezy dotkngé¢ nim
ciezaru przed chwyceniem go w dtonie.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo porazenia pradem

Pret metalowy chwyta¢ wylacznie za izolowany uchwyt.
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5.3.5 Wptyw wiatru na eksploatacje zurawia

Silny wiatr moze spowodowac przecigzenie zurawia. Podczas pracy zurawia nalezy
stale kontrolowac¢ predkos$¢ wiatru. W przypadku petnego obcigzenia zurawia
dopuszczalna predkos¢ wiatru wynosi 45 km/h. Natychmiast po przekroczeniu
dopuszczalnej predkosci wiatru prace nalezy przerwac, a zuraw umiesci¢ w
potozeniu spoczynkowym. Poniewaz wysokos¢ zurawia nie jest duza, mozna
wykorzystac¢ ponizszg tabele do oszacowania skutkéw wiatru.

Sita wiatru Predkosc wiatru Oddziatywanie wiatru na obszarze
Skala Nazwa m/s km/h srodlgdowym
Beauforta
0 cisza 0-02 1 Cisza, dym wznosi sie pionowo
1 lekki cigg 03-15 1-5 Kierunek wiatru sygnalizowany jest
Jjedynie przez dym, jednak nie przez
chorggiewke na dachu
2 lekka bryza 1,6-33 6-11 Odeczuwalny powiew wialru na fwarzy,
szelest lisci, chorggiewka porusza sie
3 staba bryza 34-54 12-19 Liscie | lekkie gafezie poruszaja sie;
charggiewki wydymajg sie na wietrze
4 umiarkowana | 55-7,9 20-28 Pyt i papier wiruja na wietrze, wialr
bryza porusza gateziami i IZejszymi konarami
5 silna bryza 80-107 29-38 Mniejsze drzewa iglaste uginajg sie, na
powierzchni wody ftworzg sie male
spienione fale
6 silny wiatr 108- 13,8 39-489 Maszty poruszajga sie, utrudnione
uZywanie parasola
7 mocny wiatr | 13,9- 17,1 50 - 61 Wszystkie drzewa  poruszajg sie;
wyraZnie utrudnione poruszanie sie pod
wiatr
g porywisty 17.2- 20,7 62 -74 tamig sie gafezie; bardzo utrudnione
wialr poruszanie sie na otwartej przestrzeni
9 zawierucha | 20,8- 244 75 - 88 MNiewielkie  uszkodzenia  budynkow
(zerwane kominy | dachy)
10 sifna 245-284 | 89-102 | Drzewa wyrywane 2z  Korzeniami,
zawierucha powazne uszkodzenia budynkdw
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5.4 PRZEPISY BEZPIECZENSTWA W ODNIESIENIU DO RUCHU DROGOWEGO
e Zuraw przeznaczony jest do montazu na samochodach ciezarowych. Montaz
nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami krajowymi.

e W publicznym ruchu drogowym przestrzegaé¢ nalezy wszystkich obowigzujgcych
przepisow.

NIEBEZPIECZENSTWO
Przed rozpoczeciem jazdy nalezy sie upewnié, ze zuraw zostat umieszczony w
potozeniu spoczynkowym. Zuraw, ktéry nie zostat wtasciwie ztozony na skrzyni
ladunkowej, moze zahacza¢ o mosty, dachy, przewody elektryczne itp. lub inne
konstrukcje (o ile jego wymiary przekraczaja wymiary dopuszczone w kodeksie
drogowym).
e Przed rozpoczeciem jazdy nalezy sie upewnié, ze stabilizatory sg prawidtowo
zablokowane za pomocg sworzni blokujgcych oraz ze dodatkowy sprzeg
automatyczny jest prawidtowo zamontowany. Nieprzewidziane wysuniecie
stabilizatora podczas jazdy moze by¢ przyczyng powaznych uszkodzen.
e Na skrzyzowaniach, przejazdach kolejowych i przejazdach podziemnych nalezy
zachowac¢ szczegodlng ostroznosc.
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6 OPIS ZURAWIA
6.1 Modele: 270.2 - L.2 - H - E12/24

Poz. Nazwa

rama podstawowa kompletna z trawersg stabilizujgca*
trawersa stabilizujgca

lewe ramie stabilizatora®

prawe ramie stabilizatora*
stabilizator mechaniczny*
stabilizator hydrauliczny*
obrotowy stabilizator hydrauliczny*
mechanizm obrotowy z podstawg
silnik hydrauliczny wahliwy

10 kolumna zurawia

11 ramie gtéwne

12 cylinder ramienia gtéwnego

13 pierwszy wysiegnik hydrauliczny
13/1 drugi wysiegnik hydrauliczny

14 cylinder pierwszego wysiegnika
14/1 cylinder drugiego wysiegnika

15 Blok sterowniczy

16 zbiornik oleju tylko do modelu H
17 szafka rozdzielcza tylko do modelu E
18 panel obstugowy

19 wysiegnik mechaniczny "B"

20 wysiegnik mechaniczny "C"
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6.2 Modele: 270.3 - L.3 - H - E12/24

Poz. Nazwa

1 rama podstawowa kompletna z trawersg stabilizujgcag*
2 trawersa stabilizujgca

3 lewe ramie stabilizatora*

4 prawe ramie stabilizatora®

5 stabilizator mechaniczny*

6 stabilizator hydrauliczny*

7 obrotowy stabilizator hydrauliczny*
8 mechanizm obrotowy z podstawg
9 silnik hydrauliczny wahliwy

10 kolumna zurawia

11 ramie gtéwne

12 cylinder ramienia gtéwnego

13 pierwszy wysiegnik hydrauliczny
13/1 drugi wysiegnik hydrauliczny
13/2 trzeci wysiegnik hydrauliczny

14 cylinder pierwszego wysiegnika
14/1 cylinder drugiego wysiegnika
14/2 cylinder trzeciego wysiegnika

15 Blok sterowniczy

16 zbiornik oleju tylko do modelu H
17 szafka rozdzielcza tylko do modelu E
18 panel obstugowy

19 wysiegnik mechaniczny "C" *

Fig. - Pict. 6
.
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6.3 OPIS ELEMENTOW OBStUGOWYCH

Elementy obstugowe do poruszania zurawiem sg umieszczone wytgcznie po jednej
stronie pojazdu (strona obstugowa). Jezeli Zuraw wyposazony jest w dwa
stabilizatory hydrauliczne, to oba obstugiwane sg za pomocg tej samej dzwigni "A".
W tym wypadku stabilizatory nalezy jednak obstugiwac osobno: najpierw stabilizator
po stronie obstugoweyj, a nastepnie stabilizator po stronie przeciwnej. Dziatanie
stabilizatora mozna zablokowac poprzez zamkniecie umieszczonego na him zaworu.
W celu zamkniecia zaworu dzwignie (1) przekreci¢ w potozenie "C".

NIEBEZPIECZENSTWO
Jednoczesnie wolno obsfugiwaé zawsze tylko jeden stabilizator!
Elementy obstugowe na bloku sterowniczym to:
A - dzwignia sterujgca do stabilizatora po stronie obstugowej
B - dzwignia sterujgca do obracania ramieniem

C - dzwignia sterujgca do ramienia gtbwnego
D - dzwignia sterujgca do wysiegnikow hydraulicznych

i B

Bild -il. 7

Rys. 7
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6.4 WYPOSAZENIE BEZPIECZENSTWA
6.4.1 Przewidziane wyposazenie

Zuraw Maxilift 180 posiada cate przewidziane przez normy WE wyposazenie
bezpieczenstwa.
Zamontowane wyposazenie bezpieczenstwa wymieniono i opisano w ponizszych

rozdziatach.
A UWAGA

Dokonywanie modyfikacji na wyposazeniu bezpieczenstwa jest surowo
zabronione!

Przed uruchomieniem zurawia nalezy skontrolowac¢, czy wyposazenie
bezpieczenstwa jest sprawne.

6.4.2 Wytacznik przecigzeniowy LME (rys. 8) (tylko w modelach "CE" o maks.
Udzwigu powyzej 1000 kg)

Po zadziataniu wytgcznik przecigzeniowy zatrzymuje dziatanie zurawia, jezeli
cisnienie w cylindrze gtdbwnym osigga nastawiong warto$¢, odpowiadajgca
nominalnemu momentowi podnoszgcemu zurawia. Ograniczenie momentu
podnoszgcego jest konieczne, aby unikngé przekroczenia ciezaru dopuszczalnego
dla zurawia.

W stanie zablokowanym zapala sie czerwona LED (3) i niemozliwe jest
wykonanie zadnych czynnosci obstugowych z wyjatkiem wsuwania
wysiegnikow. Podczas wsuwania wysiegnikow czerwona LED gasnie i zapala
sie z6ita LED (2) (wartos¢é wczesnego ostrzezenia).

Aby unikng¢ przerwania pracy, nalezy wsuwac wysiegniki az do momentu, w ktérym
zgasnie réwniez ta dioda. Stuzy to uniknieciu dynamicznych obcigzen podczas
podnoszenia i opuszczania ciezaru, powodujgcych wzrost cisnienia w cylindrze
gtdbwnym z nastepujgcym po nim ponownym wytgczeniem uktadu. W stanie
wczesnego ostrzezenia (zapalona zo6tta dioda) mozna wykonywac tylko bardzo wolne
ruchy wysiegnikiem i ruchy obrotowe. Uktad wyposazony jest w urzgdzenie chronigce
przed nadmiernym spadkiem napiecia. W przypadku spadku napiecia do 70%
warto$ci nominalnej urzgdzenie sygnalizuje problem za pomocg nastepujgcych
wskazan:

- z6tta LED miga, czerwona LED jest wtgczona (patrz tabela sygnatéw swietinych)
Pozostawié¢ pracujacy silnik pojazdu w celu przywrécenia nominalnej wartosci
napiecia wakumulatorze.
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UWAGA
Po kazdym wigczeniu urzadzenia przeprowadza automatyczng kontrole funkcji,
ktéra moze trwac kilka sekund i podczas ktérej maszyna nie moze pracowaé. W
tym czasie nie wolno uruchamiaé dzwigni bloku sterowniczego. Zapalenie si¢
na krétko czerwonej diody LED (3 rys. 8) sygnalizuje gotowosé maszyny do

pracy.

NIEBEZPIECZENSTWO
Nawet niezawodnie dziatajacy wytacznik przecigzeniowy nie jest w stanie
zapobiec wypadkom spowodowanym btedami obstugi.

NIEBEZPIECZENSTWO
Zabrania sie pracowacé przy wylagczonym, odtgczonym lub uszkodzonym
wyltaczniku przecigzeniowym.

6.4.2.1 Komponenty i zewnetrzne sygnalizatory przeznaczone dla operatora

Trzy diody LED widoczne na szafce wytgcznika przecigzeniowego sygnalizujg nie
tylko stan roboczy uktadu, lecz rowniez ewentualne usterki:

1) zielona LED "ON" sygnalizuje, ze zasilanie zurawia mozliwe jest za
posrednictwem przetgcznika z kluczykiem (5)

2) z6tta LED "WCZESNE OSTRZEZENIE" sygnalizuje osiggniecie wartosci
obcigzenia bliskiej dopuszczalnemu maksimum

3) czerwona LED " OSTRZEZENIE" sygnalizuje przekroczenie maksymalnej
dopuszczalnej warto$ci obcigzenia z nastepujgcym potem zablokowaniem
wszystkich funkcji zurawia, z wyjgtkiem wsuwania wysiegnikow

4) przycisk wytgczania awaryjnego powoduje natychmiastowe zatrzymanie
wszystkich funkcji zurawia

5) przetgcznik z kluczykiem umozliwia zasilanie wytgcznika przecigzeniowego i
zurawia.
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Ponadto rownoczesne zapalenie sie kilku diod LED sygnalizuje podane w ponizszej

tabeli
usterki:
TYP Wezesne ostrzeZenie - OstrzeZenie - czerwona Sygnalizowany stan
pomaranczowa LED LED
EOD WL WYE. Brak bedow
E1 miga miga Biad elekironiczny na cbhwodzie drukowanym
EZ2 WL miga Btad polaczenia mikrofacznikow lub biad wewn.
na wejsciach
E3 W miga Fwarcie na zaworze elektromagnetycznym lub
kablu EV lub bigd wewn. na wyjsciach
E4 miga WYL Biad czujnika ciSnienia lub jego polaczenia
E5S miga WE. Niskie napigecie zasilajace
Ef W Wi QOSTRZEZENIE: zablokowanie funkcji Zurawia
ET WWE. WYE. WCZESNE OSTRZEZENIE: zablockowanie
funkcii Zurawia
E8 WWE. WE. taczniki krancowe kotowrotu linowego
wigczone
e USTERKI NALEZY ZGELASZAC DO AUTORYZOWANY CH WARSZTATOW

6.4.3 System sterowania stabilizacji SCU (rys. 8a)
(Tylko w modelach “CE’’ z mozliwoscig podnoszenia wiecej niz 1000 kg —

wersja

HSC.,,)

System SCU jest urzadzeniem monitorujgcym stabilizacje i wspétdziata z
ogranicznikiem obcigzenia, ktéry ma dwa progi alarmowe.
Niski prog jest ustawiony tak, aby zapobiec wywrdceniu sie pojazdu, nawet jezeli nie

sg ustawione stabilizatory.
Niski prog moze mie¢ dwa rodzaje ustawien:
» Standardowe, odpowiadajgce w przyblizeniu 25% petnej wydajnosci (wysoki

ustawi¢ catkowicie stabilizatory (catkowicie wysuniete i uziemione)tak, ze wszystkie

prég). W tym przypadku, kiedy wigczamy system na panelu sterowania,
mozemy uzy¢ kazdej funkcji zurawia w stanie niskiego trybu progowego

ogranicznika obcigzenia, co jest sygnalizowane przez z6itg diode LED (9) na

panelu SCU.

Jesli w standardowym ustawieniu, pojazd, nie stabilizowany, jest niestabilny,
to niski prog jest doprowadzony do zera przez instalatora; w tym przypadku

nie ma mozliwosci podniesienia wysiegnika, gdy zuraw jest kompletnie
ztozony, zanim stabilizatory nie zostang catkowicie ustawione.
W celu uzyskania petnego udzwigu (tryb wysokiego progu), konieczne jest aby

czujniki stabilnosci bedg aktywowane i dioda LED (9) sygnalizujgca niski prog

zgasnie. Kazdy aktywowany czujnik jest sygnalizowany przez odpowiednig diode
Swiecgcg na panelu SCU.

Wszystkie czujniki stabilnosci sg stale monitorowane i system powraca w
tryb niskiego progu w nastepujgcych trzech warunkach:

» Gdy co najmniej jeden z czujnikdw wysuwu nie zostat aktywowany
(niezaleznie od ilosci podpor).
» Jesli podpora jest tylko jedna, podczas gdy dwa czujniki podtoza nie sg

bardziej aktywne.
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» Jesli podpory sg dwie, kiedy trzy czujniki podtoza nie sg bardziej aktywne.
Po wigczeniu systemu gdy dzwig jest catkowicie ztozony, wykonuje on wstepny
seltest na czujnikach stabilnosci (W celu unikniecia sytuacji gdy czujniki sg
aktywowane, nawet gdy stabilizator jest zamkniety). Jezeli system wyczuje
przynajmniej jeden aktywny czujnik stabilizacji, wszystkie funkcje zurawia sg

zamkniete, z wyjagtkiem jednego ze stabilizatorow i anomalia jest sygnalizowana
przez migajgcg diode, w zwigzku z aktywowanym czujnikiem, oraz zéttg diode LED
(9). Nawet po wytgczeniu aktywnego czujnika (lub jego funkcjonowanie zostato
przywrocone, tak ze jego dioda juz nie miga, zo6ita dioda nadal miga podtrzymujgc
funkcje dzwigu, z wyjatkiem jednej zamknietego ze stabilizatorow. Dlatego konieczne
jest wytgczenie (OFF) i wigczenie (ON) systemu z panela ogranicznika obcigzenia.

Podnoszenie wysiegnika ze stanu dzwigu catkowicie ztozonego, zielona dioda LED
(10) swieci sie sygnalizujgc, ze wysiegnik jest w pozycji roboczej. W tym stanie
funkcja stabilizatoréw jest zablokowana. Ponadto wytgczenie i wigczenie systemu w
tym stanie, tryb progu ogranicznika obcigzenia jest jednym z systemu przed jego
wytgczeniem OFF.

Kiedy system jest wylgczony OFF, z catkowicie ztozonym wysiegnikiem ( w pozyciji
transportowej) ponowne wigczenie systemu, jezeli stabilizatory sg catkowicie lub
czesciowo umiejscowione, poczgtkowy autotest wykrywa, ze czujniki sg aktywne.

Aby wyj$¢ z tej sytuacji konieczne jest niewielkie wycofanie stabilizatoréw, a
nastepnie wytgczenie OFF i wtgczenie ponowne systemu ON.
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W warunkach tryb niskiego progu, kiedy probujgc podnie$¢ tadunek wiekszy niz
dopuszcza ogranicznik obcigzenia, zuraw zostaje zablokowany. Jedynym wyjsciem z
tej sytuaciji jest przeprowadzi¢ obnizenie wysiegnika, ktéry moze w p6t sekundy co 10
sekund, by¢ w stanie opuscic¢ tadunek.

UWAGA
W warunkach tryb niskiego progu, kiedy préobujac podnies¢ tadunek wiekszy
niz dopuszcza ogranicznik obcigzenia, zuraw zostaje zablokowany. Jedynym
wyjsciem z tej sytuacji jest przeprowadzié¢ obnizenie wysiegnika, ktéry moze w
po6t sekundy co 10 sekund, by¢é w stanie opusci¢ tadunek.

6.4.4 Wskaznik ograniczenia zatadunku LLC. (Rys. 8b)
(Tylko w modelach “CE”’ z max. Udzwigiem 990 kg — wersji “LC”’)

System LLC jest urzgdzeniem blokujgcym podniesiony tadunek, z ograniczeniem do
990 kg i urzgdzeniem wskazujgcym dla pojemnosci znamionowej. Sygnalizowanie
ma miejsce na podswietlanej diodami skali (2). System interweniuje i blokuje funkcje
dzwigowe, kiedy obcigzenie haka, wykrywane przez urzgdzenie tensometryczne
umieszczone na mocowaniu haka, osiggnie ustawiong warto$¢ 990 kg, ktora jest
max. udzwigiem dla wersji “LC”. W tym stanie, wszystkie diody od DL1 do DL8
migajg i nie jest mozliwe przeprowadzenie manewru za wyjgtkiem opuszczenia
ramienia.

Ponadto, urzgdzenie wyswietla poziom dozwolony pojemnosci znamionowe;j.
Zielona dioda LED (ON), oddzielona od innych, oznacza, ze system jest regularnie
dostarczany.

Pie¢ kolejnych zielonych diéd LED (60%) wskazuje procentowo przedziat od 30% do
70% maksymalnego dozwolonego obcigzenia, dwie zo6tte diody LED (80%) wskazuje
80% i 90%, a czerwona dioda LED (100%) wskazuje, iz dopuszczalna warto$¢
maksymalna udzwigu zostata osiggnieta lub przekroczona.

Podczas uzycia dzwigu operator musi zapobiegaé zaswieceniu sie czerwonej diody
(nadmierne obcigzenie). Dalsze sygnaty i ewentualne awarie takiego urzgdzenia
opisane sg w rozdz. 9,6 (Niedogodnosci i srodki zaradcze).

NIEBEZPIECZENSTWO
Zabrania sie pracy z rozigczonym, niesprawnym lub wadliwym urzadzeniem.
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6.4.4.1 Komponenty i zewnetrzne sygnalizatory przeznaczone dla operatora

1) zielona LED "ON" sygnalizuje, Zze zasilanie zurawia mozliwe jest za
posrednictwem przetgcznika z kluczykiem (4)

2) Podswietlona skala LED

3) Przycisk wytgczania awaryjnego powoduje natychmiastowe zatrzymanie
wszystkich funkcji zurawia

4) Przekrecenie kluczyka zezwala na zasilanie systemu i zurawia

5) Zé6ita dioda LED 90% (DL7)

6) Czerwona dioda LED 100% (DL8)

7) Zielona dioda LED (DL1)

Diody réwniez zapewniajg sygnalizacje stanu funkcjonowania systemu, oprocz
sygnalizowania niezgodnosci, przedstawionych w ponizszej tabeli i dla ktérych dzwig
jest zablokowany.

4 _6(DL8) 3

— /AN (8
I I

= ! 2)~1 (oL1)

1 (DLO)
Fig. - Pict. 8b
° J
LED Stato - Status Situazione segnalata - Reported situation
DL1 Lampeggiante - Segnale dal sensore di pressione o dalla cella di carico troppo basso - Signal
Flashing from pressure sensor or from load cell foo low

Segnale dalla cella di carico fuon dal range ammissibile, o cavo dalla cella di

DLY Lan;;;:gf%gnte ) canco interrotto o in corto circuito - Signal from load cell over the admittable
g range, or cable from the load cell inferrupted or in short circuit
Segnale dal sensore di pressione fuon dal range ammissibile, o cavo dal

DL8 Lampeggiante - sensore di pressione interrotto o in corto circuito - Signal from pressure sensor

Flashing over the admittable range, or cable from pressure sensor interrupted or in short
circult
DL1+DL8 Lan;;;gsgfgllr?gte ) Sovraccarico cella di carico - Overload load cell
DL8 Acceso - Lit up Taratura non comretta - Calibration not comrect
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6.4.5 Elektroniczne urzadzenie ECI (rys. 8c)
(Wersje “D” i “extra CE”’)

"Urzadzenie ECI" montowane jest na wszystkich zurawiach bez wytgcznika
przecigzeniowego "LME" i sygnalizuje poziom obcigzenia za pomocg skali swietlnej
LED.

Zielona dioda LED, znajdujgca sie u dotu i oddzielona od pozostatych (ON)
sygnalizuje zasilanie urzgdzenia.

Pie¢ kolejnych zielonych LED (60%) sygnalizuje wartosci procentowe od 30% do

70% maks. dopuszczalnego ciezaru, dwie zotte LED (80%) sygnalizujg 80% i 90%, a

czerwona LED (100%) sygnalizuje, ze maks. dopuszczalne obcigzenie zurawia
zostato osiggniete lub przekroczone.

Podczas uzywania zurawia operator musi unika¢ zapalania sie czerwonej diody LED
(przecigzenie). Dalsze wskazania i ewentualne usterki opisano w rozdz. 9.6 (Usterki i
ich usuwanie).

UWAGA
System ECI nie stanowi wyposazenia bezpieczenstwa, lecz jest jedynie

urzadzeniem sygnalizacyjnym, poniewaz nie powoduje zablokowania zurawia w
przypadku jego przecigzenia.

- -
P
~ ) (@] 00 %
E R )< s0% || ] 5%
||I I'_ . o |I |I |“'| I'Jfll:;l_ﬁ:'.H
-1 1 |l® /] [P )
II | 14 1
C L |efeon LY
I|| III . I
| III III .
- e
N (@
DCO264
| Fig. - Pict. 8¢ )

6.4.6 System rozlgczania wciggarki stop-end

Gdy zuraw jest wyposazony w hydrauliczng wciggarke, moze by¢ wyposazony w
odpowiednie urzadzenie elektryczne bezpieczenstwa bezpiecznego zatrzymania

stop-end, ktére zarzgdza elektrozaworem zrzutu. Opis dziatania i szczegotowe
schematy elektryczne znajdujg sie w instrukcji MD0097.
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Ogodlne schematy elektryczne, w tej instrukcji, mozna znalez¢ w pkt 11.1.3 dla
dzwigoéw bez ogranicznika obcigzenia, oraz w pkt 11.1.5 dla zurawi z ogranicznikiem
obcigzenia.

6.4.7 Ogranicznik obrotu

Jest to elektryczne urzgdzenie bezpiecznego zatrzymania stop-end, dla ograniczenia
kata obrotowego, ktdre zarzgdza elektrozaworem zrzutu. Zuraw jest wyposazony w
ten system, gdy jest to konieczne dla okres$lonych wymagan instalacji. Dla zurawi z
systemem kontroli stabilizacji, ogranicznik obrotu jest integralng cze$cig samego
systemu, w celu unikniecia sytuacji, gdy zuraw moze pracowacé¢ w sektorze
obrotowym, w ktérym nie jest stabilny. Opis dziatania i szczegotowe elektryczne
schematy znajdujg sie w instrukcji MD0220. Ogdlne schematy elektryczne mozna
znalez¢ w punktach 11.1.3-11.1.4-11.1.5-11.1.6.

6.4.8 Zawor ogranicznikowy cisSnienia

Zawor ogranicznikowy ciSnienia osadzony jest na bloku sterowniczym i ogranicza
maks. cisnienie robocze.
Zabrania sie usuwania osfony zaworu oraz zmiany jego ustawien.

6.4.9 Zawory odcinajace overcenter

Zamontowane na wszystkich cylindrach hydraulicznych zawory odcinajgce
overcenter majg za zadanie blokowac ruch cylindra w przypadku braku cisnienia.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy skontrolowac niezawodne dziatanie zaworow
odcinajgcych:

- Podnies$¢ ciezar i obrocic o0 45 stopni w gore ramie z czesciowo wysunietymi
wysiegnikami.

- Wytgczy¢ silnik i kilkakrotnie poruszy¢ wszystkimi dzwigniami sterujgcymi: ciezar
nie moze sie poruszyc.

- Powtorzy¢ te samg operacje z ramieniem obréconym o 300 w dot.
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6.4.10 Przycisk wyt. awar. (Rys. 9)

Na panelu sterowniczym (1) umieszczony jest przycisk wytgczania awaryjnego. Stuzy
on do przerywania pracy zurawia w Sytuacji zagrozenia.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy skontrolowac niezawodne dziatanie wytgcznika
awaryjnego:
»  Woprawi¢ w ruch nie obcigzony zuraw
»  Weisngc wytgcznik awaryjny
= Zuraw musi sie zatrzymac bez szarpniecia. Ponowne uruchomienie. Operacja
musi by¢ mozliwe tylko po zresetowaniu przycisku awaryjnego, je, obracajgc
go, jesli jest to typ elektryczny (2), lub wyciggajgc jesli jest to typ hydrauliczny
(3).
= Zuraw nie powinien sie poruszaé po tym jak wytgczenie awaryjne zostato
zZresetowane.

6.4.11 Elektrozawor zrzutu (4, Rys. 9)

Jest to elektromagnetyczny zawdr ON-OFF i jest usytuowany na brzegu zaworu, gdy
Zuraw jest wyposazony w urzgdzenia ograniczajgce start-stop.Kiedy panel sterujgcy
Jest wigczony i kiedy zuraw jest sterowany, elektrozawor jest zasilany, tak ze mozliwy
jest przeptyw oleju do réznych funkcji zurawia. Kiedy system blokuje Zuraw,
elektrozawor nie jest zasilany, tak ze nastepuje zrzut oleju do zbiornika oleju i ruch
Zurawia nie jest mozliwy,za wyjgtkiem resetowania.

Rowniez, kiedy utracone jest zasilanie, lub kiedy wcisniety zostanie elektryczny
przycisk awaryjny bezpieczenstwa, olej w uktadzie jest zrzucany do zbiornika oleju.
Ponadto, wktad elektrozaworu jest wyposazony w sterowanie reczne, odpowiednio
uszczelnione.

6.4.12 Uszczelnianie urzadzen bezpieczenstwa

Niektore urzgdzenia bezpieczenstwa lub cze$ci zurawia (zawor, skrzynka
Sterowania) zostaty uszczelnione na etapie testowania produktu.

Takie uszczelnianie moze byc¢ przeprowadzone tylko przez producenta lub przez
autoryzowany zaktad, ktory przeprowadzi nowe uszczelnianie po naprawie zgodnie
ze specyfikacjg producenta.

Niebezpieczenstwo
Usuniecie uszczelnienia przez nieautoryzowany personel, lub uszczelnianie
niezgodnie ze specyfikacjg producenta moze skutkowacé niewfasciwym
uzyciem zurawia.
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7 OBSLUGA | WYKONYWANIE PRAC ZA POMOCA ZURAWIA
7.1 WSKAZOWKI OGOLNE

Maszyne wolno eksploatowaé wytgcznie wyszkolonemu personelowi. Operator
zurawia musi zna¢ rozmieszczenie i funkcje wszystkich elementéw obstugowych,
instrumentéw, wskaznikoéw, lampek kontrolnych oraz zna¢ tre$¢ poszczegdlnych
tabliczek informacyjnych/ostrzegawczych.

NIEBEZPIECZENSTWO
Przed rozpoczeciem pracy nalezy sie upewnic, ze w obszarze pracy zurawia nie
znajduja sie zadne osoby.

e Praca zurawia dopuszczalna jest wytgcznie na rownym i stabilnym podtozu.

e Nalezy sie upewnic, ze pojazd jest zahamowany. W razie potrzeby kota nalezy
zablokowac za pomoca klinow.

e Stabilizatory wysungé¢ az do ukazania sie zottej linii i upewnic sig, ze sworznie
blokujgce sg prawidtowo zablokowane na trawersie stabilizujgce;.

e Stabilizatory opusci¢ na podtoze. Resory pojazdu nie mogg przy tym ulec
catkowitemu odcigzeniu, tak by pojazd nie zostat podniesiony zbyt wysoko. Kota
nigdy nie mogg utraci¢ kontaktu z podtozem, tak by zawieszone na zurawiu
obcigzenie nie wspierato sie wytgcznie na stabilizatorach.

e W przypadku stabilizatorow obrotowych nalezy sie upewnic, ze cylinder znajduje
sie w potozeniu pionowym, a sworzeh blokujgcy jest wsuniety w tym potozeniu i
prawidtowo zablokowany (patrz rys. 12).

e Podczas opuszczania stabilizatorow nalezy sie od nich odsung¢ w celu unikniecia
zgniecenia.

e Nie rozpoczynac¢ pracy za pomocg zurawia przed uprzednim sprawdzeniem, czy
stabilizatory ustawione sg na stabilnym podtozu (w razie potrzeby zwiekszy¢
powierzchnie przytozenia). Stopien stabilnosci zalezy od danych warunkow pracy.
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W przypadku zapadania sie podtoza, na ktérym ustawione sg stabilizatory,
powierzchnie podparcia nézek

nalezy zwiekszy¢ poprzez podtozenie ptyt, dostarczanych na zgdanie przez
producenta

zurawia.

e Nalezy sie upewnic, ze podnoszone ciezary nie sg ciezsze od wartosci w tabeli dla
danych

wysiegow.

e Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie sworznie tgczace
miedzy zurawiem a jego wyposazeniem oraz sworznie mocujgce haka sg
zablokowane za pomocg przewidzianych do tego zawleczek i zabezpieczen.

e Liny nalezy zamocowac na haku w taki sposob, by nie uszkodzi¢ ich zamkniecia
bezpieczenstwa.

e Nigdy nie wykonywac gwattownych ruchéw. Dzwignie sterujgce przesuwac za
pomocg miekkich, ptynnych ruchéw.

e Podczas odchylania ciezary muszg by¢ podniesione. Wleczenie po podtozu jest
zabronione.

e Przechodzenie pod wiszgcym ciezarem lub przebywanie w obszarze pracy zurawia
jest zabronione.

e Nigdy nie pracowac w poblizu przewodow elektrycznych!

e Rozpoczecie pracy nalezy zasygnalizowac za pomocg odpowiednich symboli.

e Nalezy unika¢ podnoszenia i transportu ciezaréw w obszarach roboczych i w ruchu
drogowym. Jezeli jest to niemozliwe, to rozpoczecie pracy i transport ciezaréw nalezy
zasygnalizowac¢ za pomocg odpowiednich symboli.

e Przed opuszczeniem stanowiska obstugowego umiesci¢ dzwignie sterujgce w
pofozeniu neutralnym, a wylgcznik gtéwny zurawia przesungc¢ w potozenie WYL.
Nigdy nie pozostawia¢ wiszgcych ciezarow!

e Jezeli operator nie jest w stanie widzie¢ bezposrednio obszaru pracy ze swojego
stanowiska obstugowego, to konieczne jest zaangazowanie pomocnika.

e Aby unikng¢ zgniecenia czesci ciata, podczas wciggania stabilizatorow nie wolno
przebywaé miedzy nimi a pojazdem.

e Po zakonhczeniu pracy nalezy sie upewnic, ze stabilizatory zostaty prawidtowo
zablokowane w potozeniu wsunietym. Nalezy réwniez zamkngé zawory, aby
zapobiec wyciekom podczas jazdy (patrz rys. 12).

e Na zurawiu umieszczone sg naklejki, zawierajgce wskazéwki i informacje w
zakresie bezpiecznego korzystania z urzgdzenia. Jezeli sg one nieczytelne, nalezy je
wymienic.

e Przed odjechaniem pojazdem z miejsca pracy nalezy odtgczy¢ naped dodatkowy
(wskutek wysokiej predkosci obrotowej silnika moze on ulec uszkodzeniu).

e Operatorem zurawia nie moze by¢ osoba wykonujgca te prace doraznie. Operator
musi juz dysponowac doswiadczeniem w zakresie obstugi takich urzgdzen
podnosnikowych.

e W przypadku nieprzewidzianego najechania i uderzenia w zuraw nalezy go poddacé
kontroli w autoryzowanym warsztacie.
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e Co miesigc nalezy kontrolowaé pod katem kompletnosci i sprawnosci czesci
podlegajgce zuzyciu (jak sworznie, zawory, przewody gietkie i przewody rurowe,
klocki Slizgowe itd.). W przypadku wymiany stosowac nalezy oryginalne czesci
zamienne.

e W Zadnym wypadku nie wolno dokonywa¢ modyfikacji na uktadzie hydraulicznym
ani usuwac plomb zatozonych na zaworach. Nieprzestrzeganie powyzszego
prowadzi do wygasniecia wszelkich roszczen z tytutu gwarancji. Nastawianie
zaworéw nalezy zleca¢ autoryzowanemu warsztatowi.

e Zbyt mocne podgrzanie oleju prowadzi z jednej strony do uszkodzenia uszczelek, a
z drugiej strony do zmiany wiasnosci oleju. Wzrost temperatury oleju moze by¢
spowodowany przez zbyt dtugie przytrzymywanie dzwigni sterujgcej, gdy cylindry
dotarty juz do kohca suwu, lub przez zbyt duzg wydajnos¢ pompy.

e Pompa musi by¢ skonstruowana w taki sposoéb, by dostarczata do bloku
sterowniczego ilo$¢ oleju odpowiadajgcg wartosciom w tabeli.

7.2 STABILIZOWANIE POJAZDU

e Pojazd parkowa¢ w miejscu o dobrej wentylacji w korzystnym potozeniu i z
zaciggnietym hamulcem recznym. Pod kota napedzajgce podktadac kliny.

e Silnik musi sie obraca¢ z predkos$cig biegu jatowego (800 - 900 obr./min.).

e Uktad hydrauliczny zurawia wigcza¢ w nastepujgcy sposoéb:

- Zuraw z pompa hydrauliczna na napedzie dodatkowym

Naped dodatkowy przytgczyé za pomocg przycisku pneumatycznego (znajdujgcego
sie normalnie w kabinie kierowcy) przy rownoczesnym zwolnieniu sprzegta. W
przypadku sprzegu mechanicznego dzwignia znajduje sie za fotelem kierowcy.

- Zurawie stacjonarne

W przypadku stacjonarnego montazu nalezy wigczy¢ agregat hydrauliczny.

- Zuraw z agregatem elektrohydraulicznym

W przypadku zurawi wyposazonych w agregat elektrohydrauliczny zasilany z
akumulatora pojazdu zasilanie wtgcza sie poprzez przestawienie umieszczonego na
panelu obstugowym przetgcznika. Pompa elektryczna wtgczana jest przy
wykonywaniu ruchu zurawiem. Ten typ zurawia moze réwniez przez krétki czas
pracowac przy wytgczonym silniku pojazdu. Jezeli jest to mozliwe, powinien on
jednak pracowac w celu zapewnienia tadowania akumulatora.

NIEBEZPIECZENSTWO
Przegrzanie silnika. Czas witaczania pompy elektrycznej nalezy ograniczyé¢, aby
zapobiec jej przegrzaniu. Maksymalny nieprzerwany czas pracy pompy
powinien wynosi¢ 5 minut, przy czym przerwy w pracy powinny wynosi¢ co
najmniej 20 minut.
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UWAGA
Agregat wyposazony jest w bezpiecznik termiczny, chronigcy przed
przegrzaniem. W przypadku zadziatania bezpiecznika termicznego nalezy
odczekaé¢ do ponownego uruchomienia silnika; zaleznie od temperatury
otoczenia czas oczekiwania moze wynosi¢ od 15 do 30 minut.

WAZNE
W zimnym klimacie oraz w okresie zimowym pracujaca pompe nalezy
pozostawi¢ na kilka minut przed rozpoczeciem pracy za pomoc3a zurawia (tylko
w przypadku zurawi z napedem dodatkowym).
e Po wyjeciu kluczyka z przegrédki w kabinie kierowcy wcisng¢ elektryczny wytgcznik
gtébwny, znajdujgcy sie obok stanowiska obstugowego. W przypadku zurawi z
ogranicznikiem obcigzenia wytgcznik gtéwny znajduje sie bezposrednio na szafce
ogranicznika obcigzenia.
e Pojedynczo wysungé ramiona stabilizatoréw. Rozpoczg¢ od stabilizatora po stronie
obstugowej. Odblokowanie nastepuje po obréceniu uchwytu o 1800 w gore (2-rys.
10). Ramie stabilizatora (1) wysung¢ na ok. 20 cm, a nastepnie umiesci¢ uchwyt
ponownie wpotozeniu zablokowanym. Ponownie wyciggna¢ ramie stabilizatora.
Powoduje to ponownie automatyczne wyzebienie sworznia blokujgcego az do
osiggniecia przez ramie stabilizatora maks. dtugosci. Wolno ciggng¢ wytacznie za
uchwyt (3), nigdy za rury stabilizatora! Ramiona stabilizatora muszg by¢ zawsze
catkowicie wysuniete w celu zagwarantowania maksymalnej stabilnosci i
bezpieczenstwa!

Fig. - Pict. 10
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UWAGA
Stabilizatory sa catkowicie wysuniete, gdy widoczna jest z6tta kreska (4) (konic
suwu) na stabilizatorze.
e \W nastepujgcy sposodb pojedynczo opusci¢ nozki:

Stabilizator hydrauliczny

Otworzy¢ zawdr (1) w celu wysuniecia cylindra stabilizatora (2). Jest on otwarty, gdy
dzwignia znajduje sie w potozeniu "A" ("otw.", rys. 10). Uruchomi¢ dzwignie bloku
sterowniczego (3) i ustawi¢ n6zke na podtozu, nie odcigzac przy tym resoréw
pojazdu. Dzwignie zaworu (1) ustawi¢ w potozeniu "C".

Stabilizatory mechaniczne

Wyjaé sworzen blokujgcy (5) na cylindrze teleskopowym, pozwalajgc, by ndézka (4)
zsuneta sie w dot. Ponownie wetkng¢ sworzen i zamocowac za pomocg zawleczki
(6). Korbg (7) obracac tak dtugo, az ndézka dotknie podtoza. Opuszczanie nézki -

patrz wskazéwki dot. Stabilizatora hydraulicznego powyze;.
Bild =

|_Fig. - Pict. 11

Obrotowe stabilizatory hydrauliczne

Przed otwarciem zaworu (1) obrotowych stabilizatoréw hydraulicznych nalezy sie
upewnic, ze cylindry (2) znajdujg sie w pozycji pionowej, ndzki (3) skierowane sg w
dot, sworzen blokujacy (4) jest catkowicie wsuniety i zabezpieczony za pomocg
zawleczki (5). W przeciwnym razie nalezy poluzowac¢ zawleczke, wyjg¢ sworzen
blokujgcy, a stabilizatory obrdcié nézkami w dot. Stabilizator ponownie zabezpieczy¢
za pomocg sworzni i zawleczki. Otworzy¢ zawor (1) i uruchomié dzwignie na bloku
sterowniczym (6), az n6zka dotknie podtoza (patrz opis

stabilizatoréw hydraulicznych). Nastepnie zamkngé zamontowany na stabilizatorze
zawor (1).
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UWAGA
Jezeli stabilizator nie znajduje sie w stabilnym pionowym potozeniu po jego
skierowaniu w doét, to nalezy go podeprze¢ podczas wyciggania sworznia
blokujacego, tak by nie spadt i nie spowodowat szkéd lub obrazen.
e Opisane czynnosci powtdrzy¢ na stabilizatorze znajdujgcym sie po przeciwnej
stronie w stosunku do strony obstugowej (i w razie potrzeby na innych stabilizatorach
zamontowanych ewentualnie na pojezdzie). Pojazd powinien w miare mozliwosci
sta¢ na poziomym podtozu, co zwiekszy jego stabilno$¢. Maksymalny dopuszczalny
kat nachylenia wynosi 3 stopnie.

Wazne
W celu wtasciwego ustawienia nalezy uzy¢ znajdujacej sie w pojezdzie
poziomnicy.
e

Fig. - Pict. 12
A vy

7.3 WYSUWANIE ZURAWIA W POLOZENIE ROBOCZE

e Uruchomienie dzwigni sterujgcej "Podnoszenie ramienia gtbwnego" powoduje
wysuniecie zurawia. Gdy tylko ramie zurawia znajdzie sie w poftozeniu poziomym
wzgl. na wysokosci, na ktérej nie bedzie mozliwe jego odchylenie w kierunku sciany
skrzyni tadunkowej lub innych ewentualnych przeszkdéd, mozna

e uruchomic dzwignie sterujgcg do obracania zurawia

e uruchomic dzwignie wysuwajgcg wysiegniki w celu umieszczenia haka
tadunkowego w zgdanym potozeniu.

7.4 SKLADANIE ZURAWIA W POLOZENIE TRANSPORTOWE

W celu ztozenia zurawia nalezy wykonac¢ w odwrotnej kolejnosci ruchy opisane w
punkcie "Wysuwanie". Nalezy przy tym zwréci¢ szczegdlng uwage na to, by czesci
zurawia nie wystawaty poza pojazd. Nalezy zawsze pamietac o przekreceniu
kluczyka na panelu sterowniczym w potozenie zerowe oraz o wyjeciu go. Kluczyk
nalezy schowac w kabinie kierowcy w przewidzianej w tym celu przegrédce. Przed
odjechaniem pojazdem nalezy odtgczy¢ naped dodatkowy.
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7.5 PRZYGOTOWANIE DO JAZDY W RUCHU DROGOWYM

Przed odjechaniem pojazdem nalezy sie upewnié, ze:

e zuraw zostat umieszczony w potozeniu transportowym zgodnie z opisem w punkcie
7.4.

e wytgcznik gtéwny zurawia zostat umieszczony w potozeniu WYL.

e kluczyk (1) zurawia zostat wyjety i schowany w odpowiedniej przegrédce w kabinie
kierowcy.

e stabilizatory (hydrauliczne lub mechaniczne) (2) sg wsuniete i zamocowane za
pomocg sworzni blokujgcych (3), a sworznie zabezpieczone sg za pomocag
zawleczek (4).

e zamontowane mechaniczne wysiegniki sg zabezpieczone za pomocg sworzni
blokujgcych (3), a sworznie zabezpieczone sg za pomocg zawleczek (4).

e dzwignia blokujgca (5) i sprzegto (6) ramion stabilizatora (2 - rys. 10) sg
bezpiecznie zablokowane. Nagte wychylenie ramion stabilizatoréw podczas jazdy
moze byc¢ przyczyng powaznych wypadkow!

e dzwignia (7) kurka / zaworu cylindra stabilizatora znajduje sie w potozeniu "zamk."
(1 rys. 11).

e naped dodatkowy jest odtgczony.

e wymiary ztozonego zurawia odpowiadajg wymiarom okreslonym w przepisach
kodeksu drogowego.

WSKAZOWKA
Zuraw, ktory nie zostat wlasciwie ztozony na skrzyni tadunkowej, moze
zahaczaé o mosty, dachy, przewody elektryczne itp. lub inne konstrukcje, o ile
jego wymiary przekraczajg wymiary dopuszczone w kodeksie drogowym).
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7.6 PODSTAWOWE BLEDY OBStUGOWE

Nieuwaga lub brak odpowiednich instrukcji moze podczas eksploatacji zurawia
spowodowac powstanie zagrozen. Najczesciej popetniane sg nastepujgce btedy:

e Podnoszenie zbyt duzych ciezaréw: nalezy sie wczesniej upewnic¢, ze podnoszone
ciezary nie przekraczajg udzwigu zurawia. Zachowac ostroznos¢ podczas pracy z
duzymi ciezarami; po roztadunku upewni¢ sie, ze zaden ciezar nie pozostat na
zurawiu: moze to prowadzi¢ do powstania szkdd i wypadkéw.

e Gwaltowne zatrzymanie podczas opuszczania ciezaru: wskutek wystepowania zbyt
wysokich sit bezwtadnosci nastepuje przecigzenie zurawia.

e Uderzenie w line no$ng, na ktorej zawieszony jest ciezar: zbyt wysokie sity
powodujg przecigzenie zurawia.

e Ciggniecie pod skosem lub wleczenie ciezaru po podtozu: na ramieniu wystepujg
niedopuszczalne sity boczne.

e Podtoze osuwa sie, poniewaz jego nosnosc jest niewystarczajgca lub stabilizatory
nie sg prawidtowo ustawione: powoduje to niebezpieczne ustawienie zurawia pod
katem i niebezpieczenstwo wywrdocenia.

e Praca przy obcigzeniu wiatrem, zwlaszcza w przypadku silnych porywow.

e Btedy montazu mechanicznych wysiegnikow.

e Btedy przy mocowaniu (podwieszaniu) ciezarow. Element chwytajgcy (fancuch, lina
itp.) ulega rozerwaniu lub rozwigzaniu i ciezar spada na ziemie. Podczas zerwania
nastepuje gwattowne odcigzenie ramienia, co grozi wywrdceniem sie zurawia.

e Podnoszenie trwale osadzonych ciezaréw (wyrywanie drzew, podnoszenie pokryw
studzienek itd.): nawet jezeli waga ciezaru nie przekracza udzwigu, podczas
wyrywania ciezaru nastepuje gwattowne odcigzenie ramienia, co grozi wywrdceniem
sie zurawia. Sity te sg w wielu przypadkach wieksze od wagi ciezaru.

e Ruch wahadtowy ciezaru. Zbyt szybkie przyspieszenie lub wyhamowanie ruchu
obrotowego powoduje ruch wahadtowy ciezaru. W przypadku zbyt duzych wibracji
ramie moze pekngé.

8 URUCHOMIENIE

8.1 DZIESIEC REGUL PRAWIDLOWEJ OBSLUGI ZURAWIA

Nalezy przestrzegac ponizszych podstawowych regut:

1- Przed pierwszym uruchomieniem operator musi zapoznac¢ sie ze wszystkimi
ruchami zurawia, dopuszczalnymi podczas jego eksploatacji. Jest on zobowigzany
do przeczytania instrukcji obstugi i przeéwiczenia krok po kroku na zurawiu
wszystkich opisanych w instrukcji czynnosci.

2- Operator zurawia zobowigzany jest do posiadania zawsze przy sobie instrukcji
obstugi oraz wykresow obcigzenh granicznych.

3- Operator jest zobowigzany do starannego zaplanowania kazdej wykonywanej na
Zurawiu pracy.

4- Operator zobowigzany jest do uzyskania wszystkich informacji niezbednych do
przejazdu do miejsca pracy: odlegtosé, trasa, wysokosci przejazdéw, nosnosé
mostow itd.

44



maxilift

5- Operator zobowigzany jest do zapoznania sie z miejscem i sposobem
przewidywanego zastosowania zurawia, obejmuje to: nosnos¢ podtoza, wage i
wymiary podnoszonych ciezaréw, wysokos¢ podnoszenia i wymagany wysieg,
ograniczenia ruchow zurawia ze wzgledu na budowle, przewody napowietrzne itd.
6- Operator musi sie upewnié, ze dysponuje koniecznym wyposazeniem:
certyfikowane petle i liny w niezawodnym stanie, ptyty do podktadania pod
stabilizatory, osobiste wyposazenie ochronne.

7- Przed rozpoczeciem pracy operator musi sie upewni¢, ze wyposazenie
bezpieczenstwa dziata w niezawodny sposéb. W przypadku braku pewnosci co do
tego nalezy zaniechac¢ pracy na zurawiu.

8- Podczas jazdy w ruchu drogowym i podczas eksploatacji zurawia nalezy
przestrzega¢ wszystkich odnosnych norm i przepiséw bhp oraz przepiséw kodeksu
drogowego.

9- Operator zobowigzany jest do przestrzegania wszystkich podanych w niniejszej
instrukcji wskazéwek odnosnie do szczegdlnych zagrozen.

10- Poprzez regularnie i starannie wykonywane prace konserwacyjne operator musi
zadbac o state bezpieczenstwo eksploatacyjne zurawia. Nie wolno przesuwac
termindw wykonania koniecznych prac naprawczych. Prace te wolno wykonywaé
wytgcznie specjalistom. Stosowaé wytgcznie oryginalne czesci zamienne!

8.2 KONTROLE PRZED PIERWSZYM URUCHOMIENIEM

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy sie upewnié, ze do urzgdzenia dotgczona
jest nastepujgca dokumentacja:

- deklaracja zgodnosci CE dla zurawia,

- deklaracja zgodnosci CE dla instalaciji,

- zeszyt kontroli,

- instrukcja obstugi i konserwacji,

- dopuszczenie do ruchu drogowego,

- zgodne z przepisami $wiadectwo odbioru

8.3 CODZIENNE KONTROLE PRZED ROZPOCZECIEM PRACY

e Ogodlna kontrola pod katem nieszczelnosci na zurawiu.

e Kontrola dziatania ogranicznika obcigzenia, o ile jest zamontowany (rozdz. 6).
e Kontrola poziomu oleju. W razie potrzeby olej nalezy uzupetnic.

e Kontrola stanu przewodéw gumowych.

e Kontrola stanu rur stalowych.

e Kontrola stanu powierzchni lakierowanych.

e Kontrola stanu powierzchni chromowanych.

e Kontrola dziatania zawordéw odcinajgcych (rozdz. 6).

8.4 SRODKI OSTROZNOSCI PRZED URUCHOMIENIEM W NISKICH
TEMPERATURACH

Przed uruchomieniem zurawia nalezy wigczy¢ i pozostawi¢ na 5 minut pracujgcg bez
obcigzenia pompe (tylko w przypadku zurawi napedzanych napedem dodatkowym).
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8.5 ZABEZPIECZENIE | MAGAZYNOWANIE

8.5.1 Krotkie przestoje
Urzgdzenie nalezy poddawac generalnemu czyszczeniu. Smarowac¢ mechanizm
obrotowy oraz wszystkie czesSci wyposazone w gniazdo smarowe.

UWAGA
Zurawia nigdy nie czyscié za pomocg chemicznych $rodkéw odtluszczajacych
lub za pomoca strumienia wody pod wysokim ciSnieniem: moze to
spowodowac oderwanie sie naklejek oraz wnikniecie wody do instalacji
elektrycznej i mechanizmu obrotowego zurawia.

8.5.2 Diuzsze przestoje

Jak wyzej, a ponadto:

e Zuraw spryskac olejem ochronnym.

e Zuraw osfonic¢ plandekg z tworzywa sztucznego w celu ochrony przed wptywami
atmosferycznymi.

e Zuraw przechowywaé w suchym migjscu.

e Odtgczyc przewodd akumulatora pojazdu.

9 KONSERWACJA

9.1 WSKAZOWKI

e Nie nosic kolczykow, zegarkow, bizuterii, luznej lub zwisajgcej odziezy, jak krawaty,
postrzepiona odziez, szale, rozpiete kurtki lub bluzy z otwartym zamkiem
btyskawicznym, ktoére mogg zostac wciggniete przez ruchome czesci urzgdzenia.
Nosi¢ wytgcznie przewidziang przepisami bhp odziez roboczg, odpowiednig do
rodzaju wykonywanych prac, jak kaski, obuwie ochronne, rekawice, nauszniki,
kamizelki odblaskowe, wyposazenie do ochrony drog oddechowych, okulary
ochronne. Od pracodawcy nalezy uzyskac informacje nt. obowigzujgcych przepisow
bezpieczenstwa i wyposazenia ochronnego.

e Na drzwiach kabiny lub na bloku sterowniczym umieScic tabliczke z napisem
"Kontrola maszyny".

e Nigdy nie wchodzi¢ pod podniesione czeSci maszyny.

e Przed przeprowadzeniem na maszynie kontroli lub innych czynnoSci z
podniesionymi ramionami umiesScic klocki bezpieczenstwa lub wsporniki.

e Do wchodzenia wzgl. schodzenia z maszyny uzywac przewidzianych w tym celu
uchwytow i stopni.

e Silnik uruchamiac tylko w miejscach o wystarczajgcej wentylacji.

e Przed uruchomieniem maszyny upewnic sie, ze obszarze jej pracy nie znajdujg sie
zadne osoby.
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9.1.1 OCHRONA SRODOWISKA

Wszelkie prace konserwacyjne, czyszczenie, wymiane czeSci zurawia nalezy
przeprowadzac z maksymalng dbatoscig o Srodowisko naturalne.

e Zuzyte oleje i smary zbierac do odpowiednich pojemnikow i dostarczac¢ do centrow
utylizacji.

e T0 samo dotyczy wszystkich czesci zanieczyszczonych srodkami smarnymi, jak
filtry, przewody gietkie, uszczelki itd.

e Plastikowe czeSci (pokrywy, ostony itd.) nalezy przed utylizacjg segregowac.
Czesci metalowe - po ich oczyszczeniu ze Srodkéw smarnych i innych
zanieczyszczen — nalezy poddawac ztomowaniu.

9.2 PRZEPISY KONSERWACYJNE

e Wiele szkdd lub wypadkéw spowodowanych jest brakiem konserwac;ji lub
niewtasciwg konserwacjg. Najczesciej wypadki majg nastepujgce przyczyny:

- brak oleju, smaru lub srodkdéw przeciwzamarzaniowych

- zanieczyszczenie agregatéw lub komponentéow

- zerwanie lin lub petli

- wadliwe lub niesprawne wyposazenie bezpieczenstwa lub ograniczniki obcigzenia
- uszkodzenia instalacji hydraulicznej, np. uszkodzone przewody gietkie lub luzne
elementy przytgczeniowe

e Podczas wykonywania prac konserwacyjnych postepowac z najwyzszg
starannoscig, rowniez w odniesieniu do wtasnego bezpieczenstwa.

e Nigdy nie przesuwac terminéw prac konserwacyjnych lub naprawczych.

e Wykonywanie napraw zleca¢ wytgcznie odpowiednio wyszkolonemu personelowi
specjalistycznemu.

e Podczas wykonywania prac konserwacyjnych i naprawczych przestrzegac¢
przewidzianych procedur, uzyskujgc uprzednio odpowiednie upowaznienie.

e Przed demontazem czesci bocznych, oston lub pokryw wytgczy¢ silnik i upewnié
sie, ze wszystkie instalacje zostaty odtgczone od cisnienia. Patrz w tym celu
instrukcja obstugi i konserwaciji.

e Nigdy nie wkiada¢ gtowy, rak, stop, palcow lub innych niezabezpieczonych czesci
ciata w miejsca zagrozone ucieciem lub zmiazdzeniem bez uprzedniego
zablokowania czesci, ktére mogg sie obracac.

e Nigdy nie wyréwnywac otwordéw lub szczelin za pomoca palcow. Uzywac w tym
celu odpowiednich narzedzi centrujgcych.

e Podczas przedmuchiwania cze$ci sprezonym powietrzem uzywac okularéw
ochronnych z boczng ostong. Cisnienie ograniczy¢ do maks. 2 bar.

e Stosowane w warsztacie lub podczas pracy drabiny i pomosty robocze muszg
spetnia¢ wymagania obowigzujgcych przepiséw bhp.

e Do czyszczenia nigdy nie stosowaé benzyny, rozpuszczalnikéw lub innych palnych
cieczy. Stosowac powszechnie dostepne w handlu, dopuszczone, niepalne i
nietoksyczne rozpuszczalniki.
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NIEBEZPIECZENSTWO
poparzen i uszkodzen spowodowanych ogniem
Zabronione jest stosowanie otwartych ptomieni jako oswietlenia podczas
kontroli czesci wzgl. lokalizowania nieszczelnosci na maszynie.

e Na pracujgcej maszynie nie wykonywac¢ smarowania, napraw lub prac
nastawczych, chyba ze instrukcja obstugi i konserwaciji stanowi tak w wyrazny
sposob.

e Zuraw oraz wszystkie podnoszone urzgdzenia nalezy zablokowaé¢ zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa.

e Podczas stosowania lin metalowych uwazaé na drzazgi. Podczas obchodzenia sie
z takimi linami uzywac¢ odpowiedniej odziezy ochronnej, jak rekawice i okulary
ochronne.

e Niefachowe uzycie wyposazenia wzgl. stosowanie wyposazenia w ztym stanie
technicznym jest surowo zabronione (np. uzywanie obcegdéw zamiast klucza itd.).

e Poddawany konserwaciji obszar utrzymywac w stanie czystym i suchym.
Natychmiast wyciera¢ krople wody lub oleju.

e Stwierdzenie wycieku znajdujgcych sie pod cisnieniem cieczy z matych otwordw
jest praktycznie niemozliwe gotym okiem i moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
skory. Przed przeprowadzeniem kontroli szczelnosci bezwzglednie zatozy¢ okulary
ochronne z ostong boczng. Do badania ewentualnych nieszczelnych miejsc, z
ktérych moze wytryskiwac ciecz pod cisnieniem, nie uzywac rak, lecz kawatka
kartonu lub drewna. Obrazenia spowodowane wytryskujgcg pod cisnieniem cieczg
mogg prowadzi¢ do powaznych infekcji. W przypadku obrazen nalezy udac sie do
lekarza, ktéry niezwtocznie podejmie odpowiednie srodki zaradcze.

e Nie gromadzi¢ zanieczyszczonych olejem lub smarem szmat, gdyz mogg sie one
przyczyni¢ do powstania pozaru. Szmaty takie nalezy sktadowac¢ w zamknietym
metalowym pojemniku.

e Nieczytelne lub zagubione tabliczki ostrzegawcze i informacyjne nalezy
bezzwtocznie zastepowac nowymi.

WAZNE
Rézne czesci zurawia produkowane sg ze specjalnej stali o wysokiej granicy
elastycznosci. Na tych czesciach nie wolno nigdy wykonywaé obrébki
(spawanie,
wiercenie lub szlifowanie) bez uprzedniej zgody i instrukcji producenta.

UWAGA
Zuraw wyposazony jest w mechanizmy elektryczne i elektroniczne. Przed
rozpoczeciem
wykonywania na zurawiu lub pojezdzie prac spawalniczych lub innych
czynnosci z
uzyciem urzadzen elektrycznych odtaczyé¢ kabel zasilajacy i uziemiajgcych tych
mechanizméw.
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e Po zakonhczeniu prac konserwacyjnych lub naprawczych nalezy przed ponownym
uruchomieniem maszyny skontrolowaé, czy nie pozostawiono narzedzi lub innych
przedmiotéw w miejscach, w ktérych znajdujg sie obracajgce sie czesci, lub w
poblizu takich czesci.

e Zuraw i jego wyposazenie utrzymywac w niezawodnym stanie technicznym.

e Uszkodzone wzgl. zbyt mocno zuzyte komponenty wymienia¢ wytgcznie na
oryginalne czesci zamienne lub na komponenty zalecane przez producenta.

9.3 PROGRAM KONSERWACJI

9.3.1 Kontrola codzienna

e Kontrolowaé¢ poziom oleju w zbiorniku.

e Przewody gietkie, elementy przytgczeniowe oraz inne komponenty instalacji
hydraulicznej kontrolowac pod kgtem nieszczelnosci.

e Skontrolowac, czy mozliwa jest niezawodna obstuga zurawia i czy dzwignie
powracajg w potozenie neutralne.

e Upewni¢ sie, ze pozostate czesci zurawia nie ulegty uszkodzeniu.

e Uszkodzone czesci zurawia nalezy natychmiast naprawiac.

9.3.2 Kontrola comiesieczna

e Skontrolowac nastawione wartosci cisnienia i plomby.

e Kontrola pod katem ewentualnych przeciekéw oleju.

e Skontrolowac i dokreci¢ sruby mocujgce zurawia.

e Skontrolowac i dokreci¢ elementy przytgczeniowe wezy i przewodow.

e Skontrolowa¢ mocowania i wyposazenie bezpieczenstwa.

e Skontrolowac czytelnos¢ symboli na dzwigniach sterujgcych.

e Skontrolowac haki, kable i tancuchy oraz pozostate stosowane wyposazenie do
podnoszenia.

e Skontrolowac, czy instrukcje i tabliczki informacyjne sg prawidtowo zamocowane i
czytelne.

e Przeprowadzi¢ kontrole wzrokowg elementéw konstrukcyjnych pod katem
ewentualnych deformaciji, poluzowanych sworzni itd.

e Wyczyscié filtry.

e Kontrola poziomu oleju i smarowania zgodnie z tabelg smarowania w instrukciji.
e Skontrolowa¢ mechanizm obrotowy zurawia pod kgtem niezawodnego dziatania.
Slimak i wieniec przesmarowa¢ przewidzianym w tym celu smarem. Skontrolowa¢
wydajnos¢ elementu smarujgcego.

e Przeprowadzi¢ kontrole dziatania zurawia oraz probe udzwigu. Zwréci¢ uwage na
ewentualne nienormalne odgtosy pracy.

e Smarowanie wysiegnikow hydraulicznych (patrz rozdz. 9.4.5).
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9.3.3 Kontrola co 6 miesiecy
e Wyczyscic zuraw.

UWAGA
Zurawia nigdy nie czyscié za pomocg chemicznych $rodkéw odtluszczajacych
lub za pomoca strumienia wody pod wysokim ciSnieniem: moze to
spowodowac oderwanie sie naklejek oraz wnikniecie wody do instalacji
elektrycznej i mechanizmu obrotowego zurawia.
e Skontrolowac nastawione wartosci ciSnienia.
e Kontrola pod kagtem ewentualnych przeciekow oleju.
e Skontrolowac i dokreci¢ potgczenia Srubowe.
e Skontrolowac i dokreci¢ sworznie mocujgce.
e Skontrolowac i dokreci¢ przytgcza przewodow rurowych i wezy.
e Skontrolowac instalacje hydrauliczng pod kgtem bezpiecznej eksploatacji.
e Skontrolowac dziatanie dzwigni sterujgcych oraz umieszczone na nich symbole.
e Skontrolowac haki, kable i taricuchy oraz inne stosowane wyposazenie do
podnoszenia.
e Skontrolowac prawidtowe zamocowanie i czytelnosc¢ tabliczek informacyjnych i
tabliczek z
danymi dot. udzwigu.
e Przeprowadzic¢ kontrole wzrokowg elementow konstrukcyjnych pod kgtem
ewentualnych deformacji, poluzowanych sworzni itd.
e Wymienic filtry oleju hydraulicznego.
e Kontrola poziomu oleju i smarowania zgodnie z tabelg smarowania w instrukcji.
e Przeprowadzic¢ kontrole dziatania zurawia oraz probe udzwigu. Zwroci¢ uwage na
ewentualne nienormalne odgtosy pracy.
e W przypadku wersji elektrohydraulicznych:
Skontrolowac prawidtowe zamocowanie i stan kabli przytgczeniowych akumulatora i
generatora prgdu. Zaciski akumulatora przesmarowac wazeling i umiescic zatyczki
ochronne. Skontrolowac stan akumulatora i poziom elektrolitu.

9.4 DROBNE PRACE KONSERWACYJNE

UWAGA
Smary i oleje hydrauliczny moga podraznienia lub uszkodzenie skoéry. Przed
rozpoczeciem wykonywania opisanych prac zatozy¢é gumowe rekawice
ochronne.

9.4.1 Kontrola poziomu oleju

Poziom oleju nalezy kontrolowac codziennie na lampce kontrolnej (6). Podczas
kontroli pojazd

musi znajdowac sie na rownym podtozu; zuraw musi znajdowac sie w potozeniu
transportowym.

W razie potrzeby uzupetnic¢ olej hydrauliczny. Poziom oleju mierzy¢ nalezy za
pomocg bagnetu(1).
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9.4.2 Wymiana oleju

Jakos¢ oleju hydraulicznego ulega z czasem pogorszeniu. Moze to mie¢ negatywny
wptyw na eksploatacje zurawia. Z tego powodu olej nalezy wymienia¢ min. raz w
roku. Przed rozpoczeciem wymiany oleju pod srube spustowg (2) podstawié¢
stosowny pojemnik o poj. 25 I.

UWAGA
Zuzytego oleju w zadnym wypadku nie wolno wylewaé.
Po spuszczeniu oleju kazdg dzwignie przesung¢ o maksymalny skok w celu
odpowietrzenia uktadu. Powietrze moze w przeciwnym wypadku spowodowac
uszkodzenie uszczelek lub uktadu hydraulicznego. Stosowac wytgcznie oleje podane
w tabeli sSrodkéw smarnych (rozdz. 9.5) wzgl. oleje o rownowaznych wtasnosciach.

-

Fig. - Pict. 14/A

9.4.3 Wymiana filtra oleju hydraulicznego

- Skontrolowac referencje.

- Odkreci¢ $ruby mocujgce (3) obudowy filtra.

- Wyja¢ wkiad filtrujacy (4).

- Wiozy¢ nowy wkiad takiego samego typu.

- Skontrolowac stan uszczelek (5), w razie potrzeby wymienic.

- Ponownie wtozy¢ podzespdt filtra za zamocowacé za pomocg przynaleznych srub.
- Po wymianie filtra odpowietrzy¢ uktad zgodnie z opisem w punkcie 9.4.2.

9.4.4 Kontrola przektadni redukcyjnej na slimaku

Wazne jest, by luz osiowy przektadni redukcyjnej nie byt zbyt duzy. Luz osiowy
Slimaka (6) nalezy kontrolowac przy stojgcym urzgdzeniu, przesuwajgc ustawione w
poziomie ramie z jednej strony na drugg. W przypadku zbyt duzego luzu osiowego
dokreci¢ nakretke mocujgcg (7) w celu usuniecia luzu. Skontrolowa¢ niezawodnosc¢
dziatania mechanizmu obrotowego zurawia. Slimak (6) oraz wieniec (8)
przesmarowac przewidzianym do tego smarem. Skontrolowac przy tym wydajnosc¢
elementu smarujgcego (9).
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9.4.5 Smarowanie ramion wysiegnika

Za pomocg pedzla nanie$¢ smar na wysiegniki w dolnym obszarze na zewnatrz (1)
oraz w gérnym obszarze wewnatrz (2).

W tym celu wysung¢ wysiegniki hydrauliczne i uzy¢ pedza o wydtuzonym trzonku.
Utatwi to nasmarowanie wysiegnika wewnatrz.

9.4.6 Kontrola i wymiana klockéw slizgowych
Klocki $lizgowe (3) nalezy wymienic, gdy ich grubo$¢ jest mniejsza niz 6 mm.

UWAGA
Jezeli klocki nie zostang wymienione po osiggnieciu grubosci granicznej, moga
one wypas¢. Miatoby to negatywny wpltyw na niezawodng eksploatacje i
bezpieczenstwo zurawia.
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Fig. - Pict. 16
h. N vy
9.5 TABELA SRODKOW SMARNYCH
MARKA TOTAL MOBIL ESSO AGIP IP BP
—SMAR =
=] MULTIS |MOBILGREASE | BEACON GRMU ATHESIA | ENEGREASE
ool ool - EP2 MP EP2 EP2 EP2 LE MP
SMAR MULTIS |MOBILGREASE | BEACOM GRMU ATHESIA |ENERGREASH
| & LR MP MP EF2 EP2 EP2 EP2
OLEJHYDR. LICC | A7011A DTE NUTO 050 HYDRUS | HENERGOL
r7 } L5406 25 H 44+ 46+ 46 HL &80
s | zs 480 H 68" 68"

| SMAR

e — |

WINN'S (GS80) MOBIL (MOBILTAC D) ESSO (EDL-501)

* do klimatu cieplego

o do klimatu umiarkowanego i zimnego
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9.6 USTERKI | ICH USUWANIE

| USTERKA PRZYCZYNA USUWANIE
Wibracje cylindra i wysiegnikow ze Temperatura oleju hydraulicznego Pozostawi¢ przez kilka minut na
"zrywaniem" podczas pierwszych  Za niska biegu jatowym w celu podgrzania
ruchow Zurawia ofeju.

Wibracje podczas wszystkich Zbyt niski poziom oleju Lizupetnié poziom oleju.

ruchdw, kiedy olej jest cieply

Zapowietrzony ukfad hydrauliczny  Uruchomic elementy obsfugowe |
kilkakrotnie przesungc cylindry do
kornca posuwu

Spowoinienie wszystkich ruchow,  Zgnieciony przewaod ssawny Wymienic preewdd ssawny.
réwnieZ bez obcigZenia
Powietrze jest Zasysane Skontrolowac, czy elementy
przyfaczeniowe na przewodzie
ssawnym sg dokrecone
Wysiegniki hydrauliczne nie Brax smarowania Nasmarowac wysiegniki
wysuwajg sie we wiasciwej
kolejnosci
Zuzyte kilocki slizgowe Wymienic klocki slizgowe. *
Zawor dfawigcy nienastawiony lub  Nastawic zawdr dfawigcy.”
wadliwy
Zuraw nie obraca sie prawidfowo  Pojazd nie stoi w poziomie. Pojazd ustawic stabilnie.
Zuzyty silnik hydrauliczny Wymieni¢ silnik hydrauliczny.
Zatarty slimak Wymienic slimak i wieniec.
Udzwig Zurawia mniejszy od Pompa uszkodzona Wymienic pompe *
wartosci podanej na tabliczce
Zawory nienastawione Nastawic wzgl. wyczyscic zawory.*
Obrat Zurawia z nadmiernym luzem Poluzowane Sruby nastawcze Dokrecic sruby.
wierica zebatego.

Nakretka zaciskowa waftu slimaka Dokrecic nakretie (patrz rozdz.
poluzowana. 94.6)."

* Wykonanie tych prac zlecac w warsztacie autaryzowanym przez NEXT HYDRAULICS.
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9.6 USTERKI | ICH USUWANIE

| USTERKA

PRZYCZYNA

USUWANIE |

Zuraw podnosi ciezar, obciazenie  ZuZyte uszczelki cylindra

graniczne nie jest jednak

Wymienic uszczelki *

wystarczajgce

Zawory ramion nienastawione Nastawic zawory.*
Hafas na przegubach Iub Zuzyte uszczelki cylindra Wymienic uszczelki.*
panewkach

Stabilizatory ustepuja pod ciezarem Brak smarowania

Zawory odcinajgce uszkodzone

Nasmarowac przeguby wzgl
panewki.

Wyczyscic lub wymienic zawory
odcinajgce.”

Zuzyte uszczelki Wymienic uszczelki *
Siinik elektryczny nie obraca sie RoZfadowany akumulator Nafadowac akumulator
Uszkodzone przylgcza elekir. Sprawdzi¢, czy obwod prgdowy jest
przerwany.
Frzepalone bezpieczniki Wymienic¢ bezpiecznik.

Zadziatat bezpiecznik termiczny

Przepalone uzwojenie silnika

Odczekad do przywrocenia stanu
golowosci do pracy.

Wymienic pompe elektryczna.

Przegrzanie silnika elektrycznego

Zbyt diugi okres pracy bez przerw

WydiuZycé przerwy w czasie pracy.

Akumulator rozfadowany lub w zfym Nafadowac akumuiator lub ew.

stanie

wymienic.

Kabel zasilajacy za diugi, za krotki  WyezyScié | osfonic zaciski.

lub z utlenionymi stykami

Kabel wymienic na inny o wiekszym
prZekroju.

Urzgdzenie ECI nie dziafa.
Czerwona LED (100%) miga

Zerwany kabel czujnika cisnienia

tgcznik czujnika cisnienia
poluzowany lub odfgcZony

Skontrolowac kabel. Naprawic ew.
uszkodzenia.

Skontrolowac facznik na czujniku
cisnienia i ew. dokrecic

* Wykonanie tych prac zleca¢ w warsztacie autoryzowanym przez NEXT HYDRAULICS.
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10 DANE TECHNICZNE

10.1 WYMIARY
4
DIMENSIONI - DIMENSIONS
GRU - CRANE | A B1 B2
270.2 1420 790 | 810
270.3 1450 790 | 810
270L.2 1510 1130 | 1150
270L.3 1520 1200 | 1220

1800 400

600

s

_ Fig. - Pict. 18
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Dane techniczne Wersja
Typ 270 270.2 | 270.3 | 270L.2 | 270L.3
Obcigzenie graniczne kNm 22
llos¢ wysiegnikoéw, standard, hydr./mech. N 2H 3H 2H 3H
Zasieg, standard, maks. m 3.20 4.20 3.80 5.00
Kat obrotu Stopnie 360
Maks. pochylenie Stopnie 5
Moment obrotowy kNm 3.5
Maks. wys. podnoszenia od podstawy, m 4.30 |5.20 |4.80 |5.90
Wymagana ilos¢ oleju I/min 10~12
Maks. ci$nienie robocze Bar 220
Ciezar zurawia wersja "H" Kg 225 255 235 270
Ciezar zurawia wersja "E" Kg 245 275 255 290
Ciezar ramy podst. z wyciggnietymi stab Kg 102~109
Ciezar trawersy z 2 wyciggnietymi stab. Kg 69-83

A
Pobor mocy silnik (urzgdzenia 12 V) min/max |80/240 |80/240 |80/240 |80/240
A

Pobor mocy silnik (urzgdzenia 24 V) min/max |50/150 |50/150 [50/150 |50/150
Pojemnosc¢ zbiornika oleju I 11
Pojemnosc¢ zbiornika oleju wersja "H" | 15 I 15
Kotowrét linowy obr
Max. udzwig kotowrotu linowego poj. 3
warstw Kg 700
Wersja Opis
'E" 12v Elektrohydrauliczna
'E" 24V Elektrohydrauliczna
'H" Hydrauliczna (PTO)
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10.2 WYKRES OBCIAZEN GRANICZNYCH

10.2.1 Wykresy obcigzen granicznych dla modeli 270.2

"

? T T
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N4V N4V,
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10.2.2 Wykresy obcigzen granicznych dla modeli 270.3
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10.2.3 Wykresy obcigzen granicznych dla modeli 270L.2

4 : : 8 — 8
Vers. Vers.
= "sCc" 7 P~ "Ler 7
. "LM" ~. D"
"Extra CE"|°® ~ . ¢

\ \ \ |
T 1 il : T 1
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1
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10.2.4 Wykresy obcigzen granicznych dla modeli 270L.3
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11. Schematy elektryczne i hydrauliczne
11.1 Schematy elektryczne

11.1.1 Schemat elektryczny ECI

(Wersje “D”, “Extra CE”- “H”’ dzwigéw bez urzadzen ograniczajacych;
Wersje “D”, “Extra CE”’- “H” dzwigéw bez urzadzen ograniczajacych i bez
zdalnego sterowania)

-

D )
F

LT

TP

hS

Opis:

ECI — karta elektroniczna
TP — przetwornik cisnienia
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11.1.2 Schemat elektryczny dla dzwigéw w wersjach “D’’, “Extra CE” — “E” bez
urzadzen ograniczajacych i zdalnego sterowania.

4 ™)

ECI

Interruttore a chiave
Key switch =+ -
i
T, Marrone-Brown Blu-Blue
Microinterruttore
Microswitch
Arancio-Orange | el Bianco-White
|
Rosso-Red
Staccabatterie
Baftery disconnector
T Motore elettrico C.C.
- Relé D. C. electric motor

Fusibile \ Relay —~
Fuse _ ( ) {f—\ G/\

O] — =) > * (M)

Interruttore termico
Thermal switch
—
G_'.z’ I::f
. A
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11.1.3 Schemat elektryczny dla dzwigéw w wersjach “D”’ lub “ Extra CE” z
systemem roztaczania wciagarki i/lub ogranicznikiem obrotu.

EC]

N
)
M
¥
+
|

I%%:%'

T
®©
£

-
S — /RB
—

L Iﬂ'v”\'-.n""l R

EV ko

Bpis:

LWR — ptyta obwodowa

KS — przetgcznik zaptonu

ES — przycisk awaryjnego wytgczania

MC — scentralizowany mikroprzetgcznik (tylko dla wersji “E” bez zdalnego sterowania)
EV — elektromagnetyczny zawér zrzutu

TL — przekaznik motorpompy (tylko dla wersji “E” bez zdalnego sterowania)
FA — przetgcznik ogranicznika na bebnie wciggarki

FB - przetgcznik ogranicznika na rolce

RA — mikroprzetgcznik do wciggania (reset FB)

RB — mikroprzetgcznik do opuszczania (reset FA)

FS — wytgcznik zblizeniowy przy obrocie w lewo

FD - wytacznik zblizeniowy przy obrocie wprawo

RS — mikroprzetgcznik obrotu w prawo (reset FS)

RD — mikroprzetgcznik obrotu w lewo(reset FD)

ECI — elektroniczny wskaznik obcigzenia (ref. 11.1.1)

Z systemem roztgczania wciggarki

* . .
Z ogranicznikiem obrotu
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11.1.4 Schemat elektryczny dla dzwigu w wersji °LC’ .
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Opis:

LLC — karta elektroniczna

KS - przetgcznik zaptonu

ES — przycisk awaryjnego wytgczania

MR — resetujgcy mikroprzetgcznik (wysiegnik w dot)

MC - scentralizowany mikroprzetgcznik tylko wersja dzwigu “E” bez zdalnego sterowania)
LC — fadowanie (load cell)

TP — przetwornik cisnienia

TL — przekaznik motorpompy (tylko dla wersji “E” bez zdalnego sterowania)
LR — ptyta obwodowa ogranicznika obrotu

FS — wytgcznik zblizeniowy przy obrocie w lewo

FD - wytacznik zblizeniowy przy obrocie wprawo

RS — mikroprzetgcznik obrotu w prawo (reset FS)

RD — mikroprzetgcznik obrotu w lewo(reset FD)

ogranicznik obrotu, opcjonalnie

bez ogranicznika obrotu
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11.1.5 Schemat elektryczny dla dzwigu w wersji “LM”’
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Opis:

LME — elektroniczna ptyta obcigzen granicznych

KS - przetgcznik zaptonu

ES — przycisk awaryjnego wytgczania

ON zielona dioda tadowania systemu

90% Zotta dioda ostrzegawcza

ALARM czerwona dioda alarmujgca

MR — resetujgcy mikroprzetgcznik (wysiegnik ztozony)

MC - scentralizowany mikroprzetgcznik (wersja bez zdalnego sterowania)
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Boom lowering- mikroprzetgcznik opuszczania wysiegnika (wersja ze zdalnym sterowaniem
i bez systemu SCU system stabilizacji);

Boom lifting — mikroprzetgcznik podnoszenia wysiegnika (ze zdalnym sterowaniem |
systemem SCU system stabilizacji)

TP — przetwornik ci$nienia

EV — elektromagnetyczny zawér zrzutu

TL — przekaznik motorpompy (wersja “E” bez zdalnego sterowania)

FA — przetgcznik ogranicznika na bebnie wciggarki

FB - przetgcznik ogranicznika na rolce

RA — mikroprzetgcznik do wciggania (reset FB)

RB — mikroprzetgcznik do opuszczania (reset FA)

LA ogranicznik przecigzenia wciggarki

LR — ptyta obwodowa ogranicznika obrotu

FS — wytgcznik zblizeniowy przy obrocie w lewo

FD - wytacznik zblizeniowy przy obrocie wprawo

RS — mikroprzetgcznik obrotu w prawo (reset FS)

RD — mikroprzetgcznik obrotu w lewo(reset FD)

tylko z wciggarkg
opcjonalnie, tylko z wciggarkg

*h*x , . .
opcjonalnie, ogranicznik obrotu
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11.1.6 Schemat elektryczny dla wersji dzwigu “SC”’
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Opis:

LME — elektroniczny system ograniczajgcy obcigzenie (ref. 11.1.5)
LR — ptyta obwodowa ogranicznika obrotu

FS — wytgcznik zblizeniowy przy obrocie w lewo

FD - wytgcznik zblizeniowy przy obrocie wprawo
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RS — mikroprzetgcznik obrotu w prawo (reset FS)
RD — mikroprzetgcznik obrotu w lewo(reset FD)
SCU - elektroniczna ptyta kontroli stabilizacji

MD — mikroprzetgcznik opuszczania wysiegnika (skrzynka sterowania. valve bank)

PL — dzwignia funkcji bliskosci stabilizatora (skrzynka sterowania. valve bank)

MB mikroprzetgcznik rozmieszczenia (przegubu kolumna-wysiegnik)

czujniki stabilizacji gtdbwnego stabilizatora

AN Tylny stabilizator uzupetniajgcy (opcjonalnie)

AAAOgranicznik obrotu (obowigzkowy)

11.2 Schemat hydrauliczny dla wersji 270.2 - 270L.2

1 Pompa

2 Zawor regulacyjny dystrybutora

3 Silnik obrotu

4 Gtowny cylinder podnoszenia

5 trzymanie tadunku /zawdr przeciwwagi

6 Zawodr podwdjnego dziatania utrzymania tadunku

7 Cylinder pierwszego wysuwu

8 Cylinder drugiego wysuwu

9 Cylinder stabilizatora (opcjonalnie)

10 Zawor odcinajgcy (opcjonalnie)

11 Filter oleju

12 Zbiornik oleju

13 Zawor sekwencyjny

14 Przetwornik ci$nienia

15/A Przycisk awaryjny (bez urzadzen ograniczajgcych | roztgczajgcych)
15/B Elektrozawér (z urzgdzeniami ograniczajgcymi | roztgczajgcymi)
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11.3Schemat hydrauliczny dla wersji 270.3 - 270L.3

1 Pompa

2 Zawor regulacyjny dystrybutora

3 Silnik obrotu

4 Gtowny cylinder podnoszenia

5 trzymanie tadunku /zawdr przeciwwagi
6 Zawodr podwdjnego dziatania utrzymania tadunku
7 Cylinder pierwszego wysuwu

8 Cylinder drugiego wysuwu

9 Cylinder stabilizatora (opcjonalnie)

10 Zawor odcinajgcy (opcjonalnie)

11 Filter oleju

12 Zbiornik oleju

13 Zawor sekwencyjny

14 Cylinder trzeciego wysuwu

15 Przetwornik ci$nienia

16/A Przycisk awaryjny (bez urzadzen ograniczajgcych | roztgczajgcych)
16/B Elektrozawér (z urzgdzeniami ograniczajgcymi | roztgczajgcymi)

-

-

LR
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